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asix4 CAN_AC_PCI - drajwer protokotu CANBUS

1. CAN_AC _PCI - drajwer protokotu CANBUS dla
karty CAN_ACx_PCI

1.1. Przeznaczenie drajwera

Drajwer CAN_AC_PCI jest wykorzystywany do wymiany danych pomiedzy sterownikami
SELECONTROL MAS firmy Selectron Lyss AG ikomputerem systemu asix przy
zastosowaniu sieci CAN. Komputer systemu asix musi by¢ wyposazony w karte procesora
komunikacyjnego CAN_AC1 lub CAN_AC?2 firmy Softing GmbH.

1.2. Deklaracja kanatu transmisji

Pelna sktadnia pozycji deklarujacej kanat transmisyjny dziatajacy z wykorzystaniem
drajwera CAN_AC_PCI jest podana ponizej:

nazwa_logiczna=CAN_AC_PCI, nr_interfejsu

gdzie:
nr_interfejsu - numer interfejsu karty CAN_AC1/CAN_AC2, poprzez ktéry
realizowana jest transmisja z siecia CAN. W karcie CAN_AC1
mozna wykorzystywac wytacznie interfejs numer 1.

Drajwer CAN_AC_PCI jest tadowany automatycznie jako DLL.

1.3. Adresacja zmiennych procesowych

Wartosci zmiennych procesowych przekazywane sa w telegramach nadawanych przez
sterowniki podtaczone do sieci CAN. Kazdy telegram sktada sie maksymalnie z 8-miu
bajtow, ktore moga by¢ identyfikowane jako:

- bajty o indeksach 1 -8 (typ BY),
- liczby 16-bitowe o indeksach 1 - 4 (typ WD),
- liczby 32-bitowe o indeksach 1 - 2 (typ (DW).
Drajwer CAN_AC_PCI rozrdznia nastepujace typy dostepu do zmiennych procesowych:
- tylko odczyt (typ R)),
- tylko zapis (typ W),
- zapis i odczyt (typ RW.).

Adresacja zmiennych procesowych polega na wskazaniu:
- typu dostepu (R_, W_ lub RW_);
- typu zmiennej (BY, WD, DW);
- numeru telegramu (dla zmiennych o typie dostegpu RW_ jest to numer telegramu
stuzacego do odczytu zmiennej);
- indeksu w ramach telegramu (dla zmiennych o typie dostepu RW_ jest to indeks
w telegramie stuzacym do odczytu zmiennej);
- dla zmiennych o typie dostepu RW _ nalezy zadeklarowa¢ dodatkowo:
a/ numer telegramu stuzacego do zapisu zmiennej,
b/ indeks w telegramie stuzacym do zapisu zmiennej.
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Sktadnia adresu symbolicznego zmiennej jest nastepujaca:

<typ_dostepu><typ_zmiennej><tel>.<indeks>[.<tel>.<indeks>]

gdzie:
typ_dostepu - typ dostepu do zmiennej procesowej:
R_ - tylko odczyt,
W_ - tylko zapis,
RW_ - odczyt i zapis,
typ_zmiennej - typ zmiennej procesowej:
BY - zmienna typu bajt,
WB - zmienna typu liczba 16-bitowa,
DW - zmienna typu liczba 32-bitowa,
tel - numer telegramu,
indeks - indeks w ramach telegramu.
PRZYKLAD
X1, bajt nr 2 telegramu 31, R_BY31.2, NONE, 1, 1, NIC_BYTE
X2, stowo nr 3 telegramu 31, R_WD3L1.3, NONE, 1, 1, NIC
X3, stan palnikow, RW_BY31.1.35.3, NONE, 1, 1, NIC_BYTE
X4, nastawa zaworu, RW_WD32.1.34.1, NONE, 1, 1, NIC

Wartosé zmiennej X3 jest przekazywana do systemu asix poprzez bajt nr 1 telegramu nr
31. Zmiana wartosci zmiennej X3 polega na wystaniu z systemu asix telegramu nr 35,
ktérego bajt nr 3 zawiera zadany stan zmiennej X3.

1.4. Parametryzacja drajwera
Drajwer protokotu CAN_AC_PCI moze by¢ parametryzowany przy wykorzystaniu sekcji
[CAN_AC_PCI], umieszczonej w pliku inicjujacym aplikacji. Poszczeg6lne parametry sa
przekazywane w oddzielnych pozycjach sekcji. Kazda pozycja ma nastepujaca sktadnie:

nazwa_pozycji=[liczba[,liczba]] [TAK] [NIE]

PREDKOSC_TRANSMISJI=nr_interfejsu,baud_id

Znaczenie - stuzy do deklarowania predkosci transmisji w sieci CAN.
Wartos¢ domysinie - domyslnie przyjmuje sig predkosc¢ transmisji 1 MB.
Parametr:
nr_interfejsu - numer interfejsu karty CAN_AC (dla karty CAN_AC1 zawsze
1),
baud_id - identyfikator predkosci transmisji sieci CAN:
1 -1MB
2 -500kB
3 -250kB
4 -125kB
5 -100kB
6 -50kB
7 -20kB
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PRZYKLAD

Deklaracji predkosci transmisji 20 kB ( sie¢ CAN o numerze 1):

PREDKOSC_TRANSMISJI=1,7

Znaczenie

Wartos¢ domyslinie

Parametr:
liczba

PRZYKLAD

CYKL_ODSWIEZANIA=liczba

- stuzy do deklarowania odstgpu czasu pomigdzy kolejnymi
sygnatami zezwalajacymi drajwerowi karty CAN_AC na odczyt
danych z sieci CAN.

- domyslnie drajwer CAN_AC PCIl odczytuje dane co 0.5
sekundy.

-ilos¢ 0.5 sekundowych interwatow, ktore musza uplynaé
pomiedzy kolejnymi sygnatami, zezwalajacymi drajwerowi karty
CAN_AC na odczyt danych z sieci CAN.

Deklaracji odczytu danych co 1 sekunde:

CYKL_ODSWIEZANIA=2

Znaczenie

Wartos¢ domysinie

Parametr:
liczba

PRZYKLAD

KONTROLA_SIECI=liczba

- pozwala na testowanie odbioru telegraméw z sieci CAN. Okresla
maksymalny czas (w sekundach) pomiedzy odbiorem kolejnych
telegraméw o tym samym numerze. W przypadku przekroczenia
tego czasu zmienne procesowe zwiazane z takim telegramem beda
opatrzone statusem btedu. Jesli dodatkowo w tym samym czasie
nie odebrano zadnego telegramu z sieci CAN, to generowany jest
komunikat w panelu operatorskim o braku telegraméw w sieci.

- domyslnie drajwer CAN_AC_PCI nie Kkontroluje naptywu
telegramow.

- maksymalna liczba sekund, ktére moga uptyna¢ pomiedzy
kolejnymi telegramami o tym samym numerze.

Przyktad kontroli naptywu telegraméw co 5 sekund:

KONTROLA_SIECI=5

Znaczenie

PODGLAD_TELEGRAMU=TAKINIE

- steruje przekazywaniem do panelu operatorskiego komunikatéw
o telegramach odebranych z sieci CAN. Komunikat zawiera numer
sieci CAN, numer telegramu, liczb¢ bajtdbw oraz zawartosé
telegramu w postaci heksadecymalne;j.
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Wartos¢ domyslnie - domyslnie nie wyswietla sie zawartosci telegramow.

PODGLAD_STEROWANIA=TAK|NIE

Znaczenie - steruje przekazywaniem do panelu operatorskiego komunikatéw
o0 telegramach sterujacych wystanych z komputera systemu asix do
sterownikdéw. Komunikat zawiera numer sieci CAN, numer
telegramu, liczbe bajtébw oraz zawarto$¢ telegramu w postaci
heksadecymalne;j.

Wartos¢ domysinie - domysinie nie wyswietla si¢ zawartosci telegramow sterujacych.

PLIK_LOGU=nazwa_pliku

Znaczenie - pozwala na zdefiniowanie pliku, do ktorego beda zapisywane
wszystkie komunikaty opisujace telegramy odebrane z sieci CAN.
Jesli pozycja PLIK_LOGU nie definiuje petnej sciezki, to plik
logu zostanie utworzony w biezacej kartotece. Plik logu powinien
by¢ wykorzystywany jedynie w fazie uruchamiania systemu asix.

Wartos¢ domysina - domysinie nie tworzy sie pliku logu.
Parametr:
nazwa_pliku - nazwa pliku logu.

Aktualizacja buforéw drajwera danymi sterujacymi

Drajwer posiada dwie pule telegraméw: wysytkowe i odbiorcze. Telegramy wysytkowe sa
uzywane przez system asix do wysytania sterowan, natomiast telegramy odbiorcze
zawieraja aktualne kopie telegraméw wysytanych ze sterownikdw i sa zrédtem wartosci
zmiennych procesowych dla systemu asix.

UZYCIE_WARTOSCI_STERUJACYCH=TAK|NIE

Znaczenie - pozwala na przepisanie wartosci zmiennej sterujacej (typu W)
z telegramu  wysytkowego bezposrednio do bufora telegramu
odbiorczego. Przepisanie dotyczy telegramu odbiorczego
majacego ten sam numer, co telegram wysyikowy przypisany
zmiennej sterujacej i jest realizowane jedynie po poprawnym
wykonaniu operacji sterowania. W ten sposéb wartosci zmiennych
sterujacych zostaja uzyte przez drajwer jako aktualne wartosci
zmiennych procesowych. Stan ten trwa do momentu, gdy
rzeczywiste wartosci przedmiotowych zmiennych procesowych
zostana odczytane ze sterownika.

Wartos¢ domysina - domyslnie nie kopiuje sie wartosci sterujacych do buforéw
telegramédw odbiorczych drajwera.

UZYCIE_DEKLARACJI_RW =TAK|NIE

Znaczenie - pozwala na zmiane trybu przepisywania wartosci sterujacych.
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Kontrola zmiennych sterujacych

Domyslnie kontroluje si¢ deklaracje zmiennych typu W_ (zmiennych sterujacych),
dopuszczajac mozliwosé uzycia wytacznie jednej zmiennej takiego typu w jednym

telegramie.

Znaczenie

KONTROLA_ZMIENNYCH_STERUJACYCH= TAK|NIE

- pozwala na zmiang ustawien domyslnych iumozliwia
wykorzystanie dowolnego telegramu do realizacji sterowan przez
wiecej niz jedng zmienna typu W_. Poszczeg6lne sterowania
realizowane sa sekwencyjnie, tzn. poprzez wystanie odrebnego
telegramu  przekazujacego wartos¢ tylko jednej zmiennej
sterujacej; pozostate elementy telegramu wypetniane sa zerami.

Zmiana ustawien domysinych trybu aktualizacji buforéw odbiorczych danymi

sterujacymi

Znaczenie

Warto$¢ domysina

f UZYCIE_DEKLARACJI_RW=TAK|NIE

- pozwala na zmiang trybu przepisywania wartosci sterujacych do
buforéw telegraméw odbiorczych drajwera. Pozycja ma znaczenie
tylko dla zmiennych typu RW_ oraz odnosi skutek, jesli
jednoczesnie zostata uzyta pozycja
UZYCIE_WARTOSCI_STERUJACYCH=TAK. Efektem uzycia
przedmiotowej pozycji jest kopiowanie wartosci sterujacej do
bufora telegramu odbiorczego o numerze wyspecyfikowanym
w deklaracji zmiennej procesowej, na pozycji telegramu stuzacego
do odczytu wartosci zmiennej.

- nie aktualizuje si¢ buforéw drajwera zgodnie z deklaracjami
zmiennych typu RW_.
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