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asix4 FP1001 - drajwer protokotu miernikéw firmy METRONIC ...

1. FP1001 - drajwer protokotu miernikow firmy
METRONIC Krakow

1.1. Przeznaczenie drajwera
Drajwer FP1001 jest wykorzystywany do wymiany danych pomiedzy monitorami

przeptywu FP1001 3.W lub FP1001 3.4, produkowanymi przez METRONIC Krakéw oraz
komputerem systemu asix wyposazonym w tacza szeregowe w standardzie RS485.

1.2. Deklaracja kanatu transmisji

Petna skladnia pozycji deklarujacej kanat transmisyjny dziatajacy wedtug protokotu
FP1001 jest podana ponizej:

nazwa_logiczna=FP1001, id, typ, COMi [,baud]

gdzie:
id - numer urzadzenia w sieci,
typ - typ urzadzenia:
1 - monitor przeptywu pary FP1001 3.4,
2 - monitor przeptywu wody FP1001 3.W;
COMi - nazwa portu szeregowego,
baud - predkos¢ transmisji (domyslinie 9600).

Drajwer FP1001 jest fadowany automatycznie jako DLL.

1.3. Adresacja zmiennych procesowych

Sposob adresacji zmiennych procesowych przedstawiaja tabele.
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Tabela 1. Adresacja zmiennych miernika FP1001 3.W (monitora wody).

Sdres Zmienna w FP1001 Typ Dozwolona
Symb. Jonwersji opETarja
YWarted el pomi ardw podetavowych
Fl | Waroie charlowa Fm Byte’-=Flhat Odezyt
F2 | Wanosé chardowra Q Bvte’-=Flhat Odezyt
F5 | Wartoid clherdowa p Byted-=Fhat Odezyt
P | Wartoid cloarlowa T EyteS-=Flhat Cdezyt
PS5 |'Wartosé chrardlowa T Byte3-=Flbat Cdemyt
B | Waros: cbhlemniowan wody Brtet-=Flat Cdezyt
F?  |StamsumatoraFm Eytel(-=Float Cdezyt
B |Stansumatoral) Eytel(-=Float Odezyt
Alarny i znacznikd
Fl |Znacenik jednostla "B b "G Bte-="Wonl ozt
F2  [Tnacenik podstasdianiavwarod ol seearyineidla T A "hab " " Byte-=Womnd ozt
F3  |Znacenik podstawiamiawarodel awaryjneijdl Twr "A" b " " Evte="Waonrd Odezyt
Fi  [Stanaleméw dl Fm: "Z", "L" b "H" Eyte-="Wonl Ozt
Fo  [Stamalammdw dl Q0 "E", "L" b "H" Eyte-="Womrl Ozt
Fa [Stamalomdw dla p: "X", "L"Jb "H" Eyte-="Wond Ozt
F?  [Jtamalaondwr dl T "X" "L" kb "H" Byte-="Woul ozt
Zaprogranwwane parameiry dyskoreine
HD1 |Trpwejicia F (0-20md, 4-20mid)) Bvte-=Woad Cdemyt
HD2 |Trpwejiciap (0-20ma, 4-Dmd ) Bvte-=Weoad Cdemyt
HD3 [Charalders trka F Bvte-="Wond Ol ozt
HD4 |Jednosthka pomiam (Jg/h i M b thi GIh) Boyrte-="Wonl Ozt
HD5 |(Poruarciinema p (absohitme b nenometr) Eyvte-=Waond Odezyt
HD& |Wypcle & Xmb (Fmhib O Byte-="Wonl Oyt
HD7 [WyFele inpulsowe (Fmib Q) Eyte-=Word Cdezyt
HDE |Alarmm Fm(H) (aryl, =) Byte-="Wonl ozt
HDS (Alarm Fm(L) faryl =h Byte-="Wonrd Cdezyt
ND10 |Alassn © (H) (arvl =1 Byrte-=Wonl Cdemrt
HD11 |Alasm Q) (L) (anrl zal) Biyrte-="Wonl Cdemyt
HD12 |Alaymp (H) (aryl, =l Byte-="Wonl Ozt
HD135 |Alasmp (L) Gyl =b) Eyte-="Wond Ozt
HND14 |Alam T(H) (el =2l Bvte-=Woad Cdemyt
HD15 |Alarm T(L) (anel, =) Byte-="Wonl ezt
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Tabela 2. Adresacja zmiennych miernika FP1001 3.W (monitora wody) (c.d.).

Adves . T Dowolona
Sy, Fvdenna w FP1001 m’;ﬂji epezacia
Zaprogranowane parametry hiczhowe
MLl |Zakmws Fmax ByrteS-=Flhat Odemyt
HM12 |Poeomodeokcia Fo BEvtes-=Fhat Odozyt
HI5S |Zakmws p nmx BEvted-=Flhat Odezyt
HL4 |Tenpembtar awaryma TA EyteS-=Flbat Odezyt
HL5 |Temperatara awarymawody Tard Byte3-=Fbat Cdemyrt
HLE |Temperatura progkowa To Byte3-=Flbat Cdemyrt
ML? |Zakms praduwypcowezo BrteS-=Flat Odezyt
HLE |Peeomalanun Fm(H) Bytes-=Fhat Odezyt
HL? |Pozomalam Fmi(L) Bytes-=Fhat Odezyt
HL10 [Pomiomalarsm O (H) Bytes-=Fhbat Odezyt
HL11 |Pezomalann Q (L) Byte5=Fhat ezt
HL12 |Pezxmalarrm p (H) Byted-=Flbat Cdemyrt
HL13 [Pezomalarsu p (L) Brted-=Flat Odezyt
HL14 |Pemiomalarnn T(H) ByteS-=Flhat eyt
HL15 |Pozomalarnn T(L) EyteS-=Fhbat ezt
Crasy pracy
Tl |Czs pracyurzgd=enia Brrte S+ 2-= Darond Cdemyrt
lierowych icyfrowych na hity
Btera "4A" b0
Btera "G" bil
Btera "H" b
Btera "L" b5
Btera "I" hi 4
Btera "H" L5
Btera "5" L@
Btera "X" bl
spach b2 ®
cyvfia "0" b0
cyfia "1" bil
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Tabela 3. Adresacja zmiennych miernika FP1001 3.4 (monitora pary).

Adres . T Dozuwolona
Sy, Zmienmaw FP1001 P it operacja
Wartodcl poniariw podstawouwych
Pl  [Wartosd clearllowra Fm Eyvte?-=Float Odezrt
P2 [Wartodé clearilowra Far Evtet-=Float Odezrt
PS5 [Wartoid clearllonra Evte7-=Float Od ezt
P4 [Wartosé clrarilowra Char Byte?-=Float Od ezt
P4 [Wartodd cleardonra delal) Byte?-=Float Odemrt
P |Wartos: clardonra p Eorted-=Float Odezrt
F7  |Wartoéd clrarloara T Evted-=Float Od ezt
P2 |Wartoid obhemniorap Evted-=Float Odezyt
P9 |Wartodé obhemniorau Eyvtet-=Float Odegyt
P10 |[Warto$é clvariowra Tar Evte5-=Float Od ezt
P11 |Wartaié obbemnioran wody Brytet=Float Odezrt
P12 [StansumatoraFm Bytel(-= Flat Odemyrt
P13 [Stan sumatora Far Bytell-= Float Odemyt
Pl4 [Stansumatora( Eyvtel(-= Float Odeoyt
P15 |Stansumatora Qw Evtel(-= Float Odezyt
Ple |[ftansumatoradelta Q Evtel(-= Float Odezyt
Alarmy 1 znacznikd
Fl [Enacmukjednosta "B " kb "G" Brrte-="Worl Od ezt
F2  |Znacmikpodstaeianis wartodel awrarrnejdlhp "4 "ok " " Errta—="Wond Odemyt
F5  [Enacenilkpodstasdania wartofel ssraryjnejdh T A" ab " " Eorte-=Woxl Od ezt
F4  [Enaceiktypu pay "N, "S" b "4" Borte-="Worl Odeayrt
Fa  [Stanalarmder dlb Fm X" "L" b "H" Brrte-="Womxl Odegyrt
F&  [Stan alarwdeer dla O 0 "2E", "L" b "H" Borte-="Woxl Odezrt
F? [Stan alarwdesr dla p: "E", "L" b "H" Brrte-="Woxl Odemrt
F8  [Stanalaswder dla T "E" "L" lab "H" Brrte-="Woml Od ezt
Wartoscl sunatoriw warunkowych
21 |Fmdlaparynasyoone) Evtel(-= Float Odezyt
22 [Fmdla=Fm(H) Bartell= Flat Odemrt
23 [Fmdla=zFmi(L) Bytel 0= Fhat Odezrt
24 [Fmdla=0Q (H) Byrtel= Float Odemrt
25 [Fmdla=0Q (L) Byrtell = Float Odemyrt
36 [Fmdla=p(H) Bortel = Flat Od ezt
37 [Fmdla=p (L) Brtel = Fhat Od eyt
I8 [Fmdla=T(H) Bytel 0= Fhat Odezrt
29 [Fmdla=T(L) Bytel 0= Fhat Odezrt
210 | dla pary nasyoone) BytelO= Float Odezrt
211 |Qdla=Fmi(H) Byrtel= Float Odemrt
212 |Qdla=Fmi(L) Brtel = Fhat Od ezt
313 |Qdla=Q(H) Btel-= Float Odeayrt
214 |Qdla=0 L) Eytel= Fhat Od ezt
215 |Qdla=p (H) Bytel 0= Fhat Odezrt
216 |Odla=p (L) Bytel 0= Fhat Odezrt
217 [Qdla=T(H) Byrtel= Float Odemrt
218 |0dla=T(L) Brtel = Float Od ezt
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Tabela 4. Adresacja zmiennych miernika FP1001 3.4 (monitora pary) (c.d.).

Adres . T»p Dozuwolona
Symib. Tmdennaw FP1001 1 i operacja
ZLaprogranmowane parametry dyzlreine
D1 [Fodmjpary (sucha hb nasyoona) Evte-=Waord Odezyrt
HDZ |Pomiar(p b T) Biyrte-=Wonrd Odemrt
HDS  [Metoda pomar (e gha b Vortex) Eyvte-=Waonrd Odegyt
HD4 |Woda powrotma(bak, tylko Tar, Twr 1Far)) Brte-=Word Cdezrt
HD5 |Typwejicia FUO20mi , 4-20mb - 10kHz 01kH=) Bte-=Weoad Cdezrt
HD& | Typweiicia Far (020md , 420mb 0-10kH=01kHz) Borte-="Womd Odezrt
HD7?  |Typwejicia p (0-20md , 4-Dmi 0-10kH= 011H=) Borte-="Wond Cdezrt
HDE |Typwejicia T (0 20mb , 420md Pt100) Biyrte-=Word Cdemrt
WD |ChaakterrstykaF Biyte-=Word Cdeart
HD10 [Jednostha pomiam (ke/h iMIh b thi GTh) Eyte-=Womrd Qdegyrt
HD11 [Pormareidmema p (ahsohtne ib manonetr) Brrte-=Waord Cdezrt
HD 12 [Wanice 4 0mb (Fmhb dela 0 Bte-=Weoad Odezrt
HD13 [Wigice ingul ore (Fmbb dela ) BEoyrte-=Woad Oid syt
HD 14 JAlrmFmi(H) (angd, =) Biyrte-=Word Cdemrt
HD15 jJAlrmPmiL) farvl =) Eyte-=Wonrd Ddegyrt
HD 16 (A lrm O (H) Garyl =i) Byte-=Word Cdeart
HD17 A LlrmQ (L) Gyl =1 Bte-=Weoad Cdezrt
HD128 JAlrmp (H) (aryl, =ad) Borte-="Womd Odezrt
HD19 J4lrmp (L] (el =B Borte-=Wond Odemrt
ND20 |ALrm T(H) farvl =l Biyrte-=Wonrd Odezrt
HD21 (A lrm TrL) Garyl, zad) Biyte-=Word Cdeart
HD 22 [Sum. wamnkoary Fmdla pary nas veone] Paryl, =al) Eyvte-=Waonrd Odegyt
HD 23 [fum. wanmnkory Fmdla =Fm (H) (el zal) Borte-="Word Cdemrt
HD24 [Sum. wamnkoary Fmdla =Fm (L) feryl, =d) Brte-=Word Cdezrt
HD25 [Sum. wampnkoary Fmdla =0) (H) (aryl, =1 Byvte-="Word Odemyt
HD 26 [fum. warinkoary Fmdla =0) (L] fwryl =) Byte-=Wond Cdemrt
HD 27 [Sum. waminkoary Fmdla =p (H) (wyl, =) Byte-="Wondl Cdemrt
HD 28 [Sum. waminkoary Fmdla =p (L) (arvl zad) Byte-="Word Cdeart
HD 29 [fum. wamnkoay Fmdla =T (H) byl =1 Evte-=Word Odeozyt
HD30 [Sum. wamnkoary Fmdla =T (L) (el =1 Brrte-=Waord Cdezrt
HDZ21 [Sum. wamnkoary O dla pary nas yeone) (arel, =) Byvte-=Word Odezrt
WD 32 [Sum. wamplkoary O dla =Fm (H) (aryl =1 Byte-=Waonrd Odemyt
HND33 [fum. wamnkoary O dla sFm (L] eyl =l Evte-=Waonrd Odeozyrt
HD54 [fum. wamnkoary Q dla =Q (H) fryl =) Eyte-=Waord Odegyrt
HD35 [fum. wamnkoay ©Q dla =0 (L) (wyl =1 Evte-=Word Odezyrt
HD 38 [Sum. wamnkory O dla =p (Hi(ayl =l Borte-="Word Cdemrt
HD37 [Sum. wamnkoary O dla =p (L) (el =3 Brte-=Word Cdezrt
WNDEE [Sum. wamplkoary Q dla =T (H)(wyl =h Byte-=Weonrd Odezyt
WND39 [Sum. wampkoary O dla =T (L) (el =1 Evte-=Waord Odezyrt
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Tabela 5. Adresacja zmiennych miernika FP1001 3.4 (monitora pary) (c.d.).

Adres Typ Dorwolona
Zaprogranwwane paraneiry Liczh owe
MLl |Zalaes F max Byrte5-=Float | Odezet
HL2 |PomomodeokciaFe Evtes-=Float | Odegrt
HI5S |Ealoes Far max Evtes-=Float | Odegrt
HL4 |Pomomodeiciadla For EyteS=Float | Odegyet
HLS |Ealaes p nmx Eyted-=Float | Odegyt
HLE |CF menie saransne ph Byted-=Float | Odezet
HL? |CF menie proje kowre Byted-=Float | Odezet
HLZ |Zalzes T mm Byted-=Float  [Odemt
ML |Zalxes T max Evte3-=Float | Odeget
HL1O |Temperatiia aararyjna T ByteS-=Float | Odemyt
HL11 |Temperatata progkiowra ByteS-=Float |Cdemyet
HL1Z [Tenpembita awaryinawody EvteS-=Float | Odezyt
HL13 |Zalres pradu wypclowegzo ByteS-=Float | Odeze
HL14 |Pomomalarm Fm(H) ByteS-=Float | Odezet
HL1S [Pomomalasm Fm(L) ByteS-=Float | Odemet
HL1A |[Pomomalarm O (H) ByteS-=Float | Odemyet
HL1? |Pomomalamm Q (L) Bytes=Float  [Odezyet
HL1Z [Pomomalarmn p (H) Eyted=Float | Odezyt
HL1? |Pomomalarm p (L] Byted-=Float | Odezet
HL20 |Pomomaluarwn T(H) Byte3-=Float | Odezet
HI2]1 |Pomomalarm T(L) ByteS-=Float | Odemet

K onwversja mvaczndlaw
Lierouwyth i cyfrowych na hity
e "4" bat0
litern " hitl
liters "H" hit 2
liteza "L" Lit5
litezm "M bit4
lterm "H" bit 5
lters "5" hit &
liters "X" hit&
spacja bit%d
crfia 0" Lit0
cvfia 1" bitl
crfia 2" bt 2
ovfia "3 bit 3

1.4.

Parametryzacja drajwera

Drajwer protokotu FP1001 moze by¢ parametryzowany przy wykorzystaniu sekcji
[FP1001], umieszczonej w pliku inicjujacym aplikacji. Poszczeg6lne parametry sa
przekazywane w oddzielnych pozycjach sekcji. Kazda pozycja ma nastepujaca sktadnie:

nazwa_pozycji=[liczba[,liczba]] [TAK] [NIE]

Pazdziernik 2005

©ASKOM, Gliwice



asix4

FP1001 - drajwer protokotu miernikéw firmy METRONIC ...

Znaczenie

Wartos¢ domysina

Znaczenie

Wartos¢ domysina

Znaczenie

Wartos¢ domysina

Znaczenie

Wartos¢ domyslna

Znaczenie

Wartos¢ domysina

PLIK_LOGU=nazwa_pliku

- pozwala na zdefiniowanie pliku, do ktérego beda zapisywane
wszystkie komunikaty diagnostyczne drajwera FP1001 oraz
informacje o zawartosci telegraméw odebranych i wystanych przez
drajwer FP1001. Jesli pozycja PLIK_LOGU nie definiuje petnej
sciezki, to plik logu zostanie utworzony w biezacej kartotece. Plik
logu powinien by¢ wykorzystywany jedynie w fazie uruchamiania
systemu asix.

- domysinie plik logu nie jest tworzony.

LOG_TELEGRAMOW=TAKINIE

- pozwala na zapisywanie do pliku logu zawartosci telegramow
przesytanych pomiedzy systemem asix i urzadzeniami FP1001.
Zapis zawartosci telegramoéw do pliku logu powinien by¢
wykorzystywany jedynie w fazie uruchamiania systemu asix.

- domyslnie drajwer FP1001 nie zapisuje tresci telegraméw do
pliku logu.

ZWLOKA_TRANSMISJI = liczba

-stuzy do deklarowania przerwy pomiedzy transmisjami
wyrazonej jako liczba interwatéw o czasie trwania 10 msek.
- domyslnie pozycja ma wartos¢ 1 (10 msek).

AKTUALIZACJA=liczba

- okresla liczbg sekund, po uptywie ktorych drajwer aktualizuje
zawartos¢ swoich wewnetrznych buforéw odczytujac dane
pomiarowe z urzadzen FP1001.

- domyslnie pozycja ma warto$¢ 1 (aktualizacja odbywa sie co 1
sekundg).

LICZBA_POWTORZEN-=liczba

- pozwala okresli¢ liczbg powtdérzen w przypadku wystapienia
btedu transmisji.

- domyslnie pozycja ma wartos¢ 0 (nie ma powtorzen).

©ASKOM, Gliwice
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