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asix4 LUMBUS - drajwer regulatoréw firmy LUMEL

1. LUMBUS - drajwer regulatoréw firmy LUMEL

1.1. Przeznaczenie drajwera
Drajwer LUMBUS jest wykorzystywany do wymiany danych pomigdzy regulatorami
RG72 produkowanymi przez Lubuskie Zaklady Aparatow Elektrycznych "LUMEL"

w Zielonej Gorze oraz komputerem systemu asix. Komunikacja odbywa si¢ przy
wykorzystaniu taczy szeregowych w standardzie RS485.

1.2. Deklaracja kanatu transmisji

Pelna sktadnia pozycji deklarujacej kanat transmisyjny dziatajacy wedtug protokotu
LUMBUS jest podana ponizej:

nazwa_logiczna_kanaf7u=LUMBUS, numer, port, baud

gdzie:
LUMBUS - nazwa drajwera,
numer - numer regulatora w sieci,
port - nazwa portu; COM1, COM2 itd.,
baud - predkos¢ transmisji w przedziale 1200 — 9600 Bd.

Domyslnie przyjmuje sie:
= predkos¢ transmisji 9600 Bd,
= liczba bitéw znaku - 8,
= ez kontroli parzystosci (PARITY NONE),
= liczba bitow stopu - 1.

PRZYKLAD

Deklaracja kanatu logicznego o nazwie KANAL, dzialajacego wg protokotu drajwera
LUMBUS i wymieniajacego dane z regulatorem RG72 o numerze 1 poprzez port COM2
z predkoscia 4800 Bd jest nastepujaca:

KANAL=LUMBUS, 1, COM2, 4800

Drajwer LUMBUS jest tadowany automatycznie jako DLL.

1.3. Adresacja zmiennych procesowych
Skladnia adresu symbolicznego zmiennej procesowej jest nastepujaca:
<typ><indeks>[.podindeks]

gdzie:
typ - typ zmiennej; dopuszczalne typy to:
P - pojedynczy pomiar,
PT - tablica pomiaréw,
WT - tablica dni wolnych,
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DT - tablica termindw ferii.
- zgodnie ze specyfikacja podana w punkcie 3 instrukcji obstugi
"Interfejsu Szeregowego RS-485 w Regulatorze RG7-07/2" dla
pojedynczych pomiaréw indeks przyjmuje wartos¢ indeksu
przypisana pomiarowi w tabeli; dla wartosci przekazywanych
w postaci tablic indeks przyjmuje wartos¢ indeksu przypisana
tablicy, apozycja przedmiotowej zmiennej w tablicy jest
specyfikowana przez podindeks;
- stosuje si¢ do specyfikacji zmiennych przekazywanych w postaci
tablicy iokresla potozenie zmiennej w tablicy; podindeks
pierwszego elementu w tablicy przyjmuje wartos¢ 0.

indeks

Podindeks

Surowa wartos¢ pomiaru jest typu FLOAT.

Surowa wartos¢ dnia wolnego i terminu ferii jest tancuchem ASCII o formacie: dd:mm:rrrr
zakonczonym zerem (tacznie 11 znakdow).

PRZYKLADY

Przyktady deklaracji zmiennych, ktdrych wartosci sa przekazywane pojedynczo:

P13,
P23,

KANAL, 1,1, NIC_FP
KANAL, 1,1, NIC_FP

X13, godzina zataczenia obnizenia nocnego,
X23, temperatura zadana c.w.u,

Przyktady deklaracji zmiennych, ktérych wartosci sa przekazywane w postaci tablic:

PT38.0, KANAL, 1,1, NIC_FP
PT38.1, KANAL, 1,1, NIC_FP
PT48.1, KANAL, 1,1, NIC_FP
PT52.3, KANAL, 1,1, NIC_FP

X39, temp zadana w pom. kontrolnym,

X40, temp zew(A) — punkt poczatkowy krzywej,
X50, max. dopuszczalna temp. powrotu,

X56, strefa nieczutosci c.o.,

X68, oszczednosci — $wieta dzien 1, WT67.0, KANAL, 11, 1, NIC_TEXT
X69, oszczednosci — $wieta dzien 2, WT67.1, KANAL, 11, 1, NIC_TEXT
X70, oszczednosci — $wieta dzien 3, WT67.2, KANAL, 11, 1, NIC_TEXT

X119, pierwszy okres ferii — od,
X120, pierwszy okres ferii — do,
X121, drugi okres ferii — od,
X122, drugi okres ferii — do,
X123, trzeci okres ferii — od,
X124, trzeci okres ferii — do,

DT119.0, KANAL, 11, 1,NIC_TEXT
DT119.1, KANAL, 11, 1,NIC_TEXT
DT121.0, KANAL, 11, 1,NIC_TEXT
DT121.1, KANAL, 11, 1,NIC_TEXT
DT123.0, KANAL, 11, 1,NIC_TEXT
DT123.1, KANAL, 11, 1,NIC_TEXT
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Zestawienie adresdw symbolicznych

Tabela 1. Zestawienie adreséw symbolicznych dla drajwera LUMBUS.

Adres | 1 jeks | Oznaczenia pomiaréw z RG72 Typ | Dozwolona
symb. Lkomwrersji operacja

PO 0 Word-=Float | E

Fl0 1a faktywma Byte-=Float |EW
P11l 11 Tpwrt Word->Float | BW
P11 12 DeltaT Float-»Float | BW
Fl3 13 godz nocy Char-»Float [EW
Pl4 14 godz.dnia Char-»Float | EW
Pla 15 dni wolne Byte-=Float | EW
Fla 16 temp. Lata Float-»Float | EW
P17 17 1. Dni Char-=Float | BW
Fl& la godz, Potn Char->Float [EW
P19 19 Pompa Byte-»Float |EW
Pi0 20 CW_0SZCE Byte-»Float | RW
P21 21 Tzew Byte-=Float |EW
P2d 22 ot pompa Byte-=Float |EW
Pi3 23 T.zad.cw Float-=Float | EW
P4 24 Priorytet Byte-»Float | RW
P15 25 t.prio Byte-»Float | RW
P26 2h L pwrcwu Byte-=Float |EW
P27 27 t progowu Byte-=Float |EW
Pa& 24 D ezynfekcja Byte-=Float |EW
P29 29 trvh zegar Byte-=Float |EW
FT31.0 31 Llan Char->Float |R

PT3l1.1 3l dobdr lozywe], jest_Lato Char-#Float | R

P3d 36 lock fill Bit->Float | W

P37 37 lock part Bit-=Float W

Co - funkcja grzania
FT38.0 39 T.zad pk Float->Float | RW
FT338.1 40 Tzewd) Float-»>Float | BW
PT38.2 41 T.cold) Float-»Float | BW
PT38.3 41 tg.alfa Float-»Float | BW
PT384 43 TzewB) Float->Float | W
PT38.5 44 tg heta Float->Float | BW
FT38.4 45 T.co_max Float-»Float | EW
PT387 44 delta_co Float-»Float | BW
P47 47 T.mrozu Float-»Float | RW
Co - Krzywa powrota

FT438.0 44 T pwr_min Float->Float | RW
PT45.1 a0 T pwr max Float-=Float | RW
FT45.2 51 ta (pwet) Float-»>Float | BW
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Tabela 2. Zestawienie adreséw symbolicznych dla drajwera LUMBUS (c.d.).

Adres Indeks Oznaczenia pomiaréw z RG72 Typ . Dozwolo_na
symb. konwersji operacja
Pid
PT52.0 53 Xp CO Int->Float RW
PT52.1 54 ti co Int->Float RW
PT52.2 55 td co Int->Float RW
PT52.3 56 2N co Int->Float RW
PT52.4 57 H co Int->Float RW
PT52.5 58 to co Int->Float RW
PT52.6 59 tp co Int->Float RW
PT52.7 60 Xp CW Int->Float RW
PT52.8 61 ti cw Int->Float RW
PT52.9 62 td cw Int->Float RW
PT52.10 63 2N cw Int->Float RW
PT52.11 64 H cw Int->Float RW
PT52.12 65 to cw Int->Float RW
PT52.13 66 tp cw Int->Float RW
Swigta i dni wolne
WT67.0 68 swieta/wolne nr 1 Word->ASCII(11) | RW
WT67.1 69 Swigta/wolne nr 2 Word->ASCII(11) | RW
WT67.2 70 Swieta/wolne nr 3 Word->ASCII(11) | RW
WT67.3 71 swigta/wolne nr 4 Word->ASCII(11) [ RW
WT67.4 72 Swiegta/wolne nr 5 Word->ASCII(11) | RW
WT67.5 73 swieta/wolne nr 6 Word->ASCII(11) | RW
WT67.6 74 Swigta/wolne nr 7 Word->ASCII(11) | RW
WT67.7 75 swieta/wolne nr 8 Word->ASCII(11) | RW
WT67.8 76 swigta/wolne nr 9 Word->ASCII(11) | RW
WT67.9 77 swigta/wolne nr 10 Word->ASCII(11) | RW
WT67.10 78 swigta/wolne nr 11 Word->ASCII(11) | RW
WT67.11 79 Swigta/wolne nr 12 Word->ASCII(11) | RW
WT67.12 80 swieta/wolne nr 13 Word->ASCII(11) | RW
WT67.13 81 Swigta/wolne nr 14 Word->ASCII(11) | RW
WT67.14 82 swigta/wolne nr 15 Word->ASCII(11) | RW
WT67.15 83 swigta/wolne nr 16 Word->ASCII(11) | RW
WT67.16 84 swigta/wolne nr 17 Word->ASCII(11) | RW
WT67.17 85 swieta/wolne nr 18 Word->ASCII(11) | RW
WT67.18 86 Swigta/wolne nr 19 Word->ASCII(11) | RW
WT67.19 87 swieta/wolne nr 20 Word->ASCII(11) | RW
WT67.20 38 swigta/wolne nr 21 Word->ASCII(11) | RW
WT67.21 89 swigta/wolne nr 22 Word->ASCII(11) | RW
WT67.22 90 swigta/wolne nr 23 Word->ASCII(11) [ RW
WT67.23 91 Swigta/wolne nr 24 Word->ASCII(11) | RW
WT67.24 92 swieta/wolne nr 25 Word->ASCII(11) | RW
WT67.25 93 Swigta/wolne nr 26 Word->ASCII(11) | RW
WT67.26 94 swieta/wolne nr 27 Word->ASCII(11) | RW
WT67.27 95 swigta/wolne nr 28 Word->ASCII(11) | RW
WT67.28 96 swieta/wolne nr 29 Word->ASCII(11) | RW
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Tabela 3. Zestawienie adreséw symbolicznych dla drajwera LUMBUS (c.d.).

Adres Indeks Oznaczenia pomiaréw z RG72 Typ . Dozwolo_na
symb. konwersji operacja
WT67.29 97 $wigta/wolne nr 30 Word->ASCII(11) | RW
WT67.30 98 swigta/wolne nr 31 Word->ASCII(11) | RW
WT67.31 99 swigta/wolne nr 32 Word->ASCII(11) | RW
WT67.32 100 Swigta/wolne nr 33 Word->ASCII(11) | RW
WT67.33 101 swieta/wolne nr 34 Word->ASCII(11) | RW
WT67.34 102 $wigta/wolne nr 35 Word->ASCII(11) | RW
WT67.35 103 swieta/wolne nr 36 Word->ASCII(11) | RW
WT67.36 104 Swigta/wolne nr 37 Word->ASCII(11) | RW
WT67.37 105 swigta/wolne nr 38 Word->ASCII(11) | RW
WT67.38 106 swigta/wolne nr 39 Word->ASCII(11) | RW
WT67.39 107 swigta/wolne nr 40 Word->ASCII(11) | RW
WT67.40 108 swieta/wolne nr 41 Word->ASCII(11) | RW
WT67.41 109 Swigta/wolne nr 42 Word->ASCII(11) | RW
WT67.42 110 swieta/wolne nr 43 Word->ASCII(11) | RW
WT67.43 111 swigta/wolne nr 44 Word->ASCII(11) | RW
WT67.44 112 $wieta/wolne nr 45 Word->ASCII(11) | RW
WT67.45 113 swigta/wolne nr 46 Word->ASCII(11) | RW
WT67.46 114 Swigta/wolne nr 47 Word->ASCII(11) | RW
WT67.47 115 Swieta/wolne nr 48 Word->ASCII(11) | RW
WT67.48 116 Swigta/wolne nr 49 Word->ASCII(11) | RW
WT67.49 117 swigta/wolne nr 50 Word->ASCII(11) | RW
Swieta i dni wolne
DT119.0 119 pierwszy okres ferri (od) Int->ASCII(11) RW
DT119.1 120 pierwszy okres ferri (do) Int->ASCII(11) RW
DT121.0 121 drugi okres ferii (od) Int->ASCII(11) RW
DT121.1 122 drugi okres ferii (do) Int->ASCII(11) RW
DT123.0 123 trzeci okres ferii (od) Int->ASCII(11) RW
DT123.1 124 trzeci okres ferii (do) Int->ASCII(11) RW
DT125.0 125 czwarty okres ferii (od) Int->ASCII(11) RW
DT125.1 126 czwarty okres ferii (do) Int->ASCII(11) RW
DT127.0 127 piaty okres ferii (od) Int->ASCII(11) RW
DT127.1 128 piaty okres ferii (do) Int->ASCII(11) RW
istnienie lub brak czujnikow
PT129.0 130 czujnik 1 Byte->Float RW
PT129.1 131 czujnik 2 Byte->Float RW
PT129.2 132 czujnik 3 Byte->Float RW
PT129.3 133 czujnik 4 Byte->Float RW
PT129.4 134 czujnik 5 Byte->Float RW
PT129.5 135 czujnik 6 Byte->Float RW
roznice temperatur dla czujnikdw
PT136.0 137 czujnik 1 Byte->Float RW
PT136.1 138 czujnik 2 Byte->Float RW
PT136.2 139 czujnik 3 Byte->Float RW
PT136.3 140 czujnik 4 Byte->Float RW
PT136.4 141 czujnik 5 Byte->Float RW
PT136.5 142 czujnik 6 Byte->Float RW
czas pelnego otwarcia zaworéw
PT143.0 144 Byte->Float RW
PT143.1 145 Byte->Float RW
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start/stop
PT146.0 147 Byte->Float RW
PT146.1 148 Byte->Float RW
kody bezpieczenstwa
PT149.0 150 Word->Float RW
PT149.1 151 Word->Float RW
PT149.2 152 Word->Float RW

Tabela 4. Zestawienie adreséw symbolicznych dla drajwera LUMBUS (c.d.).

Adres Indeks Oznaczenia pomiaréw z RG72 Typ . Dozwolo_na
symb. konwersji operacja

aktualny czas

PT153.0 154 Rok Byte->Float RW

PT153.1 155 Miesiac Byte->Float RW

PT153.2 156 Dzien Byte->Float RW

PT153.3 157 Godzina Byte->Float RW

PT153.4 158 Minuta Byte->Float RW
blad czujnika

PT173.0 174 btad czujnika 1 Char->Float R

PT173.1 175 btad czujnika 2 Char->Float R

PT173.2 176 btad czujnika 3 Char->Float R

PT173.3 177 btad czujnika 4 Char->Float R

PT173.4 178 btad czujnika 5 Char->Float R

PT173.5 179 btad czujnika 6 Char->Float R
sygnal sterujacy

PT180.0 181 Float->Float R

PT180.1 182 Float->Float R
temperatury zmierzone

PT183.0 184 temperatura 1 Float->Float R

PT183.1 185 temperatura 2 Float->Float R

PT183.2 186 temperatura 3 Float->Float R

PT183.3 187 temperatura 4 Float->Float R

PT183.4 188 temperatura 5 Float->Float R

PT183.5 189 temperatura 6 Float->Float R
dane alarmowe

PT240.0 241 alarm 1 Float->Float R

PT240.1 242 alarm 2 Float->Float R

PT240.2 243 alarm 3 Float->Float R
zdalne sterowanie zaworu co i cw

PT247.0 248 Char->Float RW

PT247.1 249 Char->Float RW
zdalne sterowanie pompy co i cw

PT250.0 251 Char->Float RW

PT250.1 252 Char->Float RW
zalaczanie/wylaczanie pompy co i cw

PT253.0 254 Char->Float W

PT253.1 255 Char->Float w
otwarcie zaworu co, Cw

PT256.0 257 Char->Float W

PT256.1 258 Char->Float W
zamkniecie zaworu co, cw
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PT259.0 260 Char->Float W
PT259.1 261 Char->Float w
nastawy fabryczne
P262 262 Byte->Float w
P263 263 nastawy fabr. Co Byte->Float W
P264 264 nastawy fabr. Cwu Byte->Float W
P265 265 nastawy fabr. Inne Byte->Float W
1.4. Parametryzacja drajwera

Drajwer protokotu LUMBUS moze by¢ parametryzowany przy wykorzystaniu sekcji
[LUMBUS], umieszczonej w pliku inicjujacym aplikacji. Poszczegdlne parametry sa
przekazywane w oddzielnych pozycjach sekcji. Kazda pozycja ma nastepujaca sktadnie:

nazwa_pozycji=[liczbal,liczba]] [TAK] [NIE]

PLIK_LOGU=nazwa_pliku

Znaczenie - pozycja pozwala na zdefiniowanie pliku, do ktérego beda
zapisywane wszystkie komunikaty diagnostyczne drajwera
LUMBUS oraz informacje o zawartosci telegramow odebranych
przez drajwer. Jesli pozycja PLIK_LOGU nie definiuje petnej
sciezki, to plik logu zostanie utworzony w biezacej kartotece. Plik
logu powinien by¢ wykorzystywany jedynie w fazie uruchamiania
systemu asix.

Wartos¢ domyslna - domyslnie plik logu nie jest tworzony.

PRZYKLAD

PLIK_LOGU=D:\ASIX\LUMBUS.LOG

LOG_TELEGRAMOW=TAKINIE

Znaczenie - pozycja pozwala na zapisywanie do pliku logu (zadeklarowanego
przy uzyciu pozycji PLIK LOGU) zawartosci telegraméw
przesytanych w ramach komunikacji z regulatorem RG72. Zapis
zawartosci  telegraméw do pliku logu powinien  by¢
wykorzystywany jedynie w fazie uruchamiania systemu asix.

Wartos¢ domysina - domyslnie nie zapisuje sie telegraméw.

LICZBA_POWTORZEN=liczba

Znaczenie - pozycja pozwala okreslic liczbe powtorzen w przypadku
wystapienia btedu transmisji.

Warto$¢ domysina - domyslnie pozycja przyjmuje wartosé¢ 0 (nie ma powtdrzen).
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