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CtLG - drajwer dedykowanego protokotu sterownikéw LG...

1. CtLG - drajwer dedykowanego protokotu
sterownikow LG Master-K i Glofa GM

1.1. Przeznaczenie drajwera

Drajwer CtLG jest przeznaczony do wymiany danych pomiedzy systemem asix a
sterownikami LG Industrial Systems Master — K i Glofa GM przy uzyciu portu RS232.
Drajwer pozwala na dostgp do danych sterownikéw LG adresowanych bezposrednio
poprzez podanie adresu zmiennej w ramach urzadzenia. Drajwer pozwala na jednoczesna
obstuge wielu sterownikéw LG.

1.2. Deklaracja kanatu transmisji

Skfadnia deklaracji kanatu transmisji korzystajacego z drajwera jest nastepujaca:

Kana/=UNIDRIVER, CtLG, Port=numer_portu; Predkosc=predkosc_transmisji;
BityStopu=liczba_bitow_stopu;BitParzystosci=kontrola_parzystosci_ramki;
BityDanych=liczba_bitow_danych; LiczbaBlokow=liczba_blokow;
SynchrCzasu=adres[:okres];

gdzie:
UNIDRIVER
CtLG
Port
Predkosc

BityStopu

BitParzystosci

BityDanych

LiczbaBlokow

SynchrCzasu

- nazwa uniwersalnego drajwera UNIDRIVER,;

- nazwa drajwera stuzacego do komunikacji z sterownikiem LG;

- numer portu szeregowego COM;

- predkos¢ transmisji  miedzy komputerem  a urzadzeniem;
dopuszczalne sa nastepujace predkosci: 1200, 2400, 4800, 9600,
19200, 38400, 56000, 57600, 115200, 128000; wszystkie
predkosci wyrazone sa w bitach na sekundg czyli bodach;
domyslna wartos¢ wynosi 1200 Bd;

- liczba bitéw stopu: 1 lub 2; dla sterownika GlofaGM6 parametr
ten jest zaszyty na state w sterowniku iwynosi 1; domysina
wartos¢ parametru wynosi 1;

- okresla sposéb kontroli parzystosci ramki; mozliwe opcje: brak,
kontrola_parzystosci, kontrola_nieparzystosci; jako zamienniki do
tych opcji mozna uzy¢ odpowiednio: 0, 1, 2; dla sterownika
GlofaGM6 parametr ten jest zaszyty na state w sterowniku
iwynosi 0, czyli brak; domyslna wartos¢ parametru to
kontrola_parzystosci;

- ilo§¢ bitéw danych w ramce: 7 lub 8; dla sterownika GlofaGM6
parametr ten jest zaszyty na state w sterowniku iwynosi 8;
domyslna wartos¢ parametru wynosi 8;

- max. ilo§¢ blokéw specyfikujacych zmienne w pojedynczej
operacji odczytu; maksymalna wartos¢ parametru wynosi 16;
parametr wprowadzono ze wzgledu na to, ze sterownik GLOFA
realizuje poprawnie zapytania dla max. 4-ech blokéw (niezgodnie
z dokumentacja); domysIna warto$¢ parametru wynosi 16;

- w przypadku sterownikéw Glofa jest to adres bezposredni tablicy
9 bajtow (w sterowniku), do ktorej bedzie wpisywany czas
systemowy PC. Tablica bedzie wypetniana liczbami w kodzie
BCD w nastepujacy sposéb:
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czas[0] = dwie mtodsze cyfry roku

czas[1] = miesiac

czas[2] = dzien miesiaca

czas[3] = godzina

czas[4] = minuty

czas[5] = sekundy

czas[6] = dzien tygodnia (poniedzialek — 0, wtorek — 1,...

niedziela - 6)
czas[7] = dwie starsze cyfry roku
czas[8] =1

np. 2001 — 03 — 15 18:30:45 Czwartek: czas[0] = 01, czas[1] = 03, czas[2] = 15, czas[3] =
18, czas[4] = 30, czas[5] = 45, czas[6] = 03, czas[7] = 20,

Po stronie sterownika Glofa nalezy wykona¢ rozkaz RTC_SET argument. Argument jest
adresem symbolicznym tablicy 8 bajtow. Deklarujac ta zmienna nalezy w polu Memory
allocation wybra¢ opcje Assign(AT) i przypisany adres bezposredni zmiennej podaé
w deklaracji kanatu transmisji. W chwili przepisania czasu systemowego z PC do
sterownika do dziewiatego elementu tablicy wpisywana jest wartos¢ 1.

W przypadku sterownika MASTER-K SynchrCzasu jest adresem piecioelementowej
tablicy typu WORD w sterowniku N. Tablica wypetniana jest liczbami w kodzie BCD w
nastepujacy sposob:

czas[0] = starszy bajt = mtodsze 2 cyfry roku, mtodszy bajt = miesiac (1..12)

czas[1] = starszy bajt = dzien miesiaca (1..31), mtodszy bajt = godzina

czas[2] = starszy bajt = minuty, mtodszy bajt = sekundy

czas[3] = starszy bajt = starsze 2 cyfry roku, mtodszy bajt = dzien tygodnia ( niedziela

-0, poniedziatek — 1...sobota —6 ).

czas[4] =1

Te stowa za wyjatkiem czas[4] nalezy przepisa¢ do specjalnego obszaru w pamieci
i ustawi¢ odpowiedni bit.

okres - jest parametrem domysinym, ktéry okresla, co ile sekund czas

zPC bedzie przepisywany do sterownika. Domyslnie okres
synchronizacji czasu wynosi 60 sekund.

PRZYKLAD

Przyktad deklaracji kanatu, w ktérym dla sterownika o numerze 6 (typu GLOFA) bedzie
synchronizowany czas poprzez zapis do obszaru zaczynajacego sie od MB10 (co 25
sekund):

PLC1 = UNIDRIVER, CtLG, Port=2;Predkosc=9600; BityStopu=1;
BitParzystosci=kontrola_nieparzystosci; BityDanych=8; SynchrCzasu=6.MB10:25

1.3. Adresacja zmiennych

Adresacja zmiennych w rodzinie Master — K

Dopuszcza sie tylko adres bezposredni w postaci:

NrSterownika. TypUrzadzenia.Adres
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gdzie:

Numer sterownika - to liczba z zakresu od 0 do 31.

Typ urzqdzenia

Tabela 1. Drajwer CtLG - typy urzadzen.

- patrz: Biqd! Nie mozna odnalez¢ Zrodfa odsy/acza..

Typ urzadzenia Zakres urzadzenia Read/Write | Bit/Word
P (Input/Output relay) PO ~ P0031 ( 32 words ) Read/Write Both
P0.0 ~ P31.15 ( 32 x 16 bits )
M (auxiliary relay ) MO ~ M191 ( 192 words ) Read/Write Both
MO0.0 ~ M191.15 (192 x 16
bits)
K ('keep relay) KO ~ K31 (132 words ) Read/Write Both
K0.0 ~ K31.15 ( 32 x 16 bits)
L (link relay) LO ~ L63 ( 64 words ) Read/Write Both
L0.0 ~ L63.15 (64 x 16 hits)
F ( special relay ) FO ~ F63 ( 64 words ) Read Both
F0.0 ~ F63.15 ( 64 x 16 hits )
T ( timer contact relay ) T0.0 ~ T0.255 ( 256 bits ) Read/Write Both
T (timer elapsed value ) TO ~ T255 (256 words ) Read/Write Both
C (counter contact relay ) C0.0 ~ C0.255 (256 bits ) Read/Write Both
C (_counter elapsed value ) C0 ~ C255 ( 256 words ) Read/Write Both
S (step controller ) S0 ~ S99 (1100 sets ) Read/Write Word only
D ( data register) D0 ~ D4999 ( 5000 words ) Read/Write Word only

UWAGA Nie nalezy uzywac urzqdzen T i C dla adresowania bitowego, poniewaz nie
dziafa ono z powodu bfedu w systemie operacyjnym sterownika.

Istnieja dwa typy zmiennych:

e hit,
e word.

Adres zmiennej moze zawiera¢ do 8 znakdw (nie liczac znaku typu urzadzenia i znaku “.” , o ile
wystepuje w adresie). Adres podajemy w postaci dziesietnej. Gdy adresujemy bit w obrebie
stowa, to numer bitu (od 0 do 15) podajemy po kropce. Wyjatkiem od tej reguty sa typy Timer
i Counter, co wida¢ w tabelce powyzej, gdzie bity adresowane sa od 0 do 255.

Np. 0.M5 — stowo o adresie 5
0.M5.10 — bit jedenasty w stowie o adresie 5

PRZYKLADY
Przyktady deklaracji zmiennych:

JJ_00, zmienna typu WORD o adresie M1, 0.M1, PLC1, 1, 1, NIC
JJ_01, zmienna typu BIT o adresie M5.10, 0.M5.10, PLC1, 1, 1, NIC

Adresacja zmiennych w rodzinie Glofa - GM

Adres bezposredni ma postac:
NrSterownika.TypUrzadzenia. TypZmiennej.Adres

gdzie:

NrSterownika - okresla numer sterownika i jest liczba z zakresu od 0 do 31 ;
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TypUrzgdzenia - okresla typ urzadzenia; dostepne sa nastepujace typy:
e M (internal memory),

* Q (output),
o | (Input).
Zakres adresacji tych urzadzen jest konfigurowalny i zalezny od typu urzadzenia.

Do wszystkich tych urzadzen mozna zaréwno pisa¢ i czytaé.

TypZmiennej - okresla typ zmiennej. Dostepne sa hastepujace typy:
o X -bhit,
e B -bajt,
e W —word,
e D —double word.

W przypadku urzadzenia M adres jest podawany w postaci dziesietnej i jego dtugo$é moze
mie¢ maksymalnie 13 znakdéw, nie liczac znaku typu urzadzenia i typu zmiennej, np.:

3.MW1 - stowo o adresie 1 ze sterownika nr 3

Jesli chcemy zaadresowaé bit w urzadzeniu M w obrebie bajtu, stowa lub podwadjnego
stowa, to numer bitu (liczony od 0) w postaci dziesietnej podajemy po kropce, np.:

4.MW1.14 - bit czternasty w stowie 1 ze sterownika 4
5.MD2.30 - bit trzydziesty w podwojnym stowie 2 ze sterownika 5

Mozna réwniez zaadresowac bit bezposrednio uzywajac znaku X, np.:
0.MX10 - bit dziesiaty.

W przypadku adresowania urzadzen Q i | adres podajemy w postaci dziesigtnej i sa to trzy
liczby (baza, slot, numer) rozdzielone znakiem “.”, np.:

2.0X3.1.4 -sterownik nr 2, 3 baza, 1slot, 4-ty bit,
3.IW2.4.1 - sterownik nr 3, 2 baza, 4 slot, 1-sze stowo.

PRZYKLAD
Przyktady deklaracji zmiennych:

JJ_00, zmienna typu WORD o adresie MW1, 0.MW1, PLC1, 1, 1, NIC
JJ_01, zmienna typu BIT o adresie QX3.1.4, 0.Q0X3.1.4, PLC1, 1, 1, NIC

1.4. Znacznik czasu

Wartosciom zmiennych odczytanych z LG jest nadawany stempel czasu PC.

1.5. Parametryzacja drajwera

Parametryzacja drajwera odbywa sie przy pomocy osobnej sekcji o nazwie [CTLG],
umieszczanej w pliku inicjalizacyjnym aplikacji. Przy uzyciu tej sekcji mozna deklarowac:
e plik logu,
e rozmiar pliku logu,
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e log telegramow.

PLIK _LOGU = nazwa_pliku_logu

Znaczenie - dla celéw diagnostycznych stuzy tekstowy plik logu, do ktorego
sa wpisywane komunikaty o stanie pracy drajwera.
Wartos¢ domyslna - domyslnie plik logu nie jest tworzony.

ROZMIAR_PLIKU_LOGU=liczba

Znaczenie - pozycja stuzy do okreslenia rozmiaru pliku logu, zdefiniowanego
przy uzyciu pozycji PLK_LOGU.
Wartos¢ domysina - domyslnie rozmiar pliku logu wynosi 1 MB.
Parametr:
liczba - rozmiar pliku logu w MB.

LOG_TELEGRAMOW =TAK | NIE

Znaczenie - pozycja pozwala na zapisywanie do pliku logu (zadeklarowanego
przy uzyciu pozycji PLIK_LOGU) zawartosci telegraméw
przesytanych pomiedzy drajwerem i sterownikami. Przedmiotowa
pozycja powinna by¢ wykorzystywana jedynie w fazie
uruchamiania systemu asix.

Wartos¢ domysina - domyslInie wartos¢ pozycji jest ustawiona na N1 E.

PRZYKLAD
Przyktadowa sekcja drajwera:

[CTLG]
PLIK_LOGU=d:\tmp\ctLG\LG.log

ROZMIAR_PLIKU_LOGU=3
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2. Spis tabel

Tabela 1. Drajwer CtLG - tYPY UrZGUZERA. .......ccciuiiiie ettt sttt ne et sttt st e te s beene e et s
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