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asix4 MBUS - drajwer protokotu M-BUS

1. MBUS - drajwer protokotu M-BUS

1.1. Przeznaczenie drajwera

Standard M-Bus powstat jako standard do komunikacji z licznikami ciepta i w tej branzy
jest najbardziej rozpowszechniony. Niniejszy protokét zostat przetestowany i uruchomiony
w potaczeniu z miernikami ciepta MULTICAL firmy KAMSTRUP A/S.

1.2. Definiowanie zmiennych

Zestaw zmiennych realizowanych przez drajwer mozna podzieli¢ na kilka grup:
e zmienne pozycyjne, czyli zmienne ktdrych adres jest numerem kolejnym danej
przesytanej przez urzadzenie MBUS,
e zmienne, ktérych adres zawiera nazwe mierzonej wielkosci,
e zmienne pozwalajace na odczyt danych producenta,
e inne zmienne.

Zmienne pozycyjne

Definicja zmiennych pozycyjnych wymaga znajomosci kolejnosci, w jakiej urzadzenie M-
BUS wysyta dane pomiarowe.

Adres zmiennych pozycyjnych ma postac:

Pn
gdzie n jest numerem kolejnym danej. Pierwsza dana ma numer O.
Adresacja za pomoca nazwy wielkosci

Adres zmiennej ma postac:

Nazwa[.Un][.Tn][.Sn]
gdzie:

Nazwa nazwa wielkosci pomiarowej;

Un n - numer jednostki (jesli pominigty, to przyjmuje sig 0); numer
jednostki stosuje sie wtedy, gdy urzadzenie sktada sie z kilku
jednostek;

Tn n - numer taryfy (jesli pominigty, to przyjmuje sig 0);

Sn n - numer komdrki do przechowywania danych historycznych

(storage) (jesli pominiety, to przyjmuje sie 0).

Mozna uzywac nazw ujetych w ponizszej tabeli.
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Tabela 1. Drajwer MBUS - zestaw akceptowalnych nazw zmiennych pomiarowych.

Nazwa Znaczenie
ACCESSNUMBER Numer kolejny odczytu danych
ACTDURATION Czas trwania w sekundach
AVGDURATION Czas trwania w sekundach
BAUDRATE Szybko$¢ transmisji
BUSADD Adres urzadzenia
CREDIT Kredyt

CUSTOMERLOC Lokalizacja Klienta
DEBIT Debet

DIGINPUT Wejscie cyfrowe
DIGOUTPUT Wyjscie cyfrowe
EIDENT Rozszerzona identyfikacja
ELCURRENT Prad w amperach
ENERGY Energia

FABRNO Numer fabryczny
FLOWTEMP Temperatura

FVERSION Wersja firmware
HVERSION Wersja sprzetu
MANUFACTURER Producent

MASS Masa

MASSFLOW Przeptyw masy

MEDIUM Kod mierzonego medium
MODEL Model

ONTIME Czas od chwili wtaczenia
OPERTIME Czas pracy
PARAMSETID Identyfikacja parametrow
POWER Moc

PRESS Cisnienie

RESPDELAY Opo6znienie odpowiedzi urzadzenia
RETTEMP Temperatura powrotu
SVERSION Wersja oprogramowania
TEMPDIFF Réznica temperatur
TIMEPOINT Czas danych

VOLUME Objetos¢

VOLFLOW Przeptyw objetosci
XVOLFLOW Zewnetrzny przeptyw objetosci
XTEMP Zewnetrzna temperatura

Adresacja danych producenta

Dane producenta to dane, ktore nie sa opisane w definicji protokotu. Do ich odczytu
wymagana jest znajomos¢ struktury danych producenta konkretnego urzadzenia.

Adres danej producenta ma postac:
Mpozycja.dfugosé

gdzie:
pozycja

dfugosé

dana wartos¢; pierwszy bajt ma numer 0;
- dtugos¢ danej w bajtach.

- numer bajtu w bloku danych producenta, od ktérego zaczyna si¢
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Drajwer zaktada, ze dane producenta sa wyrazone w kodzie BCD.
Inne dane
Dane przesytane przez urzadzenie M-BUS moga by¢ opatrzone nagtéwkiem.

Zmienne pozwalajace na dostep do danych w nagtéwku - zobacz Btad! Nie mozna
odnalez¢ zrodta odsyltacza..

Tabela 2. Zestaw zmiennych umozliwiajgcych dostep do danych w nagféwku.

Adres Znaczenie Typ
H.IDENT Identyfikator urzadzenia DWORD
H.MANUFACTURER Kod producenta TEXT
H.VERSION Wersja DWORD
H.MEDIUM Kod medium BYTE
H.ACCESSNO Numer kolejny odczytu BYTE
H.STATUS Status danych BYTE

Dostep do symbolu jednostki pomiarowej

Dla zmiennych pozycyjnych oraz adresowanych za pomoca nazwy wielkosci mozna
zdefiniowa¢ zmienne zwracajace symbol fizycznej jednostki pomiarowej (np. Wh dla
energii). W tym celu do adresu zmiennej nalezy doda¢ ,,/UNIT" np. ENERGY/UNIT. Jako
funkcje przeliczajaca nalezy poda¢ NIC_TEXT. W celu wyswietlenia jednostki na masce
technologicznej mozna skorzystaé z obiektu NAPIS.

Status danych
Urzadzenia realizujace protokét M-BUS udostepniaja dana o dtugosci 1 bajta, ktorej

poszczegOlne bity okreslaja status urzadzenia w sposéb okreslony w Btad! Nie mozna
odnalez¢ zrodta odsytacza..

Tabela 3. Statusy danych dla urzgdzen M-BUS.

Numer Znaczenie Numer bitu
aplikacja zajeta

btad aplikacji

spadek zasilania

btad staty

btad tymczasowy

btad specyficzny dla urzadzenia
btad specyficzny dla urzadzenia
btad specyficzny dla urzadzenia

O INO(OT (W[N]
N[O BRIWIN(F|O

Statusy o numerze kolejnym od 1 do 5 powoduja, ze wszystkie dane wystane przez
urzadzenie zostaja przez drajwer uniewaznione tj. otrzymuja status dana btedna. Nie
dotyczy to danych zawartych w nagtéwku opisanym w punkcie Inne dane. To domysine
dziatanie drajwera mozna zmieni¢ za pomoca parametru statusy_niewaznosci opisanym
w czesci Parametryzacja drajwera. Dang zawierajaca status urzadzenia mozna odczytaé
poprzez zmienna H.STATUS opisana w punkcie Inne dane. Trzecia kolumna powyzszej
tabeli okresla numer bitu w zmiennej, ktéry dotyczy okreslonego statusu.
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Nie wszystkie urzadzenia udostepniaja status 1 i2. Znaczenie statuséw 6, 7 i8 jest
okreslone przez producenta urzadzenia.

1.3. Parametryzacja drajwera

Drajwer jest parametryzowany w linii definiujacej kanat logiczny w sekcji [ASMEN] pliku
inicjalizacyjnego. Definicja kanatu ma postac:

Nazwa_kanaZu=Unidriver, mbus, Parametry_drajwera
Parametry_drajwera maja postac:
Nazwa=wartos¢[,Nazwa=wartosc] ....

lub [nazwa_sekcji]

gdzie:
nazwa_sekcji - to nazwa sekcji w pliku inicjalizacyjnym aplikacji, w ktorej
umieszcza si¢ parametry drajwera (po jednym w kazdej linii).
Adres =liczba
Znaczenie - pozwala okresli¢ adres urzadzenia M-BUS. Parametr jest
parametrem obowiazkowym.
Wartos¢ domysina - brak.
Parametr:
liczba - parametr jest liczba z zakresu od 1 do 250.
Alarmn =numery_alarmoéw
Znaczenie - jest to zestaw parametrow o nazwach od Alarm0 do Alarm?7.
Kazdy parametr okresla numer alarmu systemu asix, ktory zostanie
przez drajwer wygenerowany po wystapieniu analogicznego
alarmu w urzadzeniu M-BUS. Znaczenie alarméw generowanych
przez urzadzenie M-BUS jest okreslone przez producenta.
Wartos¢ domysina - brak.
Kod_Alarmu=numer_alarmu
Znaczenie - parametr okresla numer alarmu w systemie asix, ktory bedzie
generowany przez drajwer po utracie tacznosci z urzadzeniem M-
BUS.
Wartos¢ domyslna - brak.
Port= COMN[:baud[:word[:parity[:stop]]
Znaczenie - okresla port szeregowy wykorzystywany do komunikacji oraz
parametry transmisji.
Wartos¢ domysina - COMnN:2400:8:even:1.
Parametry:
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n - numer portu szeregowego;

baud - szybkos¢ transmisji;

word - diugos¢ stowa,;

parity - parzystos¢ (none, even, odd, mark, space);
stop - ilo$¢ bitdw stop.

Parametr port jest parametrem obowiazkowym. Jesli pominigto parametry transmisji, to
przyjmowane sa wartosci domyslne. Numer portu musi by¢ zawsze podany.

Okres_Odczytu =liczba

Znaczenie - parametr okresla interwal, zjakim drajwer odczytuje dane
Z urzadzenia M-BUS.
Wartos¢ domyslna - 15.
Parametr:
liczba - wartos¢ wyrazona w sekundach.

Opdznienie_Odczytu =liczba

Znaczenie - parametr okresla minimalny czas pomiedzy kolejnymi odczytami
danych zurzadzenia M-BUS. Niektére urzadzenia (np.
MULTICAL) wymagaja znacznego czasu ha przygotowanie
danych. Parametr okresla czas przygotowania danych przez
urzadzenie M-BUS.

Wartos¢ domyslna -12.
Parametr:
liczba - wartos¢ wyrazona w sekundach.

Podwdjny_odczyt =Tak/Nie

Znaczenie - niektére urzadzenia (np. MULTICAL) zwracaja dane
przygotowane po poprzednim odczycie. Jesli parametr ma wartos¢
Tak, to drajwer bedzie wykonywat dwa kolejne odczyty tak, aby
otrzymac najbardziej aktualne dane.

Wartosé¢ domysina -Tak.

Statusy_Niewaznosci =liczba,liczba,...

Znaczenie - wraz z danymi pomiarowymi, urzadzenie M-BUS przesyla bajt
statusowy. Kazdy zbitow tego bajtu okresla okreslony stan
danych. Parametr okresla, ktdre bity statusu powoduja niewaznosé
otrzymanych danych.

Wartos¢ domysina - 1+2+3+4+5
Parametr:
liczba,liczba,... - parametr ma posta¢ zestawu numeréw bitéw oddzielonych

znakiem +. Najmiodszy bit ma numer 1. Wartos¢ domysina
(1+2+3+4+5) oznacza, ze dane zostana uzhane za hiepoprawne,
jesli urzadzenie zasygnalizuje btad ,aplikacja zajeta" (1), ,btad
aplikacji" (2), ,,spadek zasilania" (3), ,,btad staty" (4) oraz ,,btad
tymczasowy" (5). Producent moze zdefiniowa¢ dodatkowe statusy:
6, 7 i8. Aby wylaczy¢ sprawdzanie statusu nalezy poda¢ znak —
(myslnik) jako warto$¢ parametru.
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Log =nazwa_pliku

Znaczenie - wartoscia parametru jest nazwa piku, w ktorym beda zapisywane
informacje diagnostyczne. Parametr moze by¢ wykorzystywany
tylko do celéw diagnostycznych

Wartos¢ domysina - brak.

timeout =liczba

Znaczenie - parametr okresla maksymalny czas oczekiwania na odpowiedz.
Wartos¢ domysina - warto$¢ domyslna okreslana jest na podstawie parametrow
transmisji wg specyfikacji protokotu M-BUS.
Parametr:
liczba - czas wyrazony w milisekundach.
Timeout2 =liczba
Znaczenie - parametr okresla maksymalny czas oczekiwania na odbior
jednego znaku.
Wartos¢ domyslna - wartos¢ domyslna okreslana jest na podstawie parametréw
transmisji wg specyfikacji protokotu M-BUS.
Parametr:
liczba - czas wyrazony w milisekundach.
Zrzut =nazwa_pliku
Znaczenie - wartoscia parametru jest nazwa pliku, w ktérym beda zapisywane
dane. Parametr moze by¢ wykorzystywany tylko do celéw
diagnostycznych.
Wartos¢ domysina - brak.
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