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1. MELSECA - drajwer dedykowanego protokotu
sterownikow MITSUBISHI

1.1. Przeznaczenie drajwera

Drajwer MELSECA jest wykorzystywany do wymiany danych z procesorem
komunikacyjnym A1SJ71C24-R2 sterownikow MITSUBISHI serii  MELSEC-A.
Transmisja realizowana jest taczami szeregowymi przy wykorzystaniu standardowych
portow szeregowych komputera systemu asix. Wspotpraca systemu asix ze sterownikiem
przy wykorzystaniu protokotu MELSECA nie wymaga adaptacji programu w sterowniku
dla potrzeb wymiany danych z systemem asix.

1.2. Deklaracja kanatu transmisji

Petna skladnia pozycji deklarujacej kanat transmisyjny, dziatajacy wediug protokotu
MELSECA jest podana ponizej:

nazwa_logiczna=MELSECA typ,pc_cpu,port,[body,znak,parzystosé,stop]

gdzie:
typ - zestaw realizowanych komend: ACPU lub AnCPU,
pc_cpu - numer PC CPU. W przypadku potaczenia point-to-point nalezy
poda¢ ff ('self PC CPU number"),
port - nazwa portu szeregowego,
body - predkos¢ transmisji w bodach,
znak - liczba bitéw w transmitowanym znaku,
parzystosé - typ kontroli parzystosci (even, odd, none),
stop - liczba bitéw stopu.

Parametry body, znak, parzystos¢, stop ibufor sa parametrami opcjonalnymi.
W przypadku ich pominigcia jako domysine przyjmowane sa:

e predkosé transmisji - 9600 Bd,

e liczba bitow w znaku - 8,

e typ Kkontroli parzystosci - kontrola parzystosci (none),

e liczba bitow stopu - 1.
Ponizej podana jest przyktadowa pozycja deklarujaca uzycie kanatu transmisji pracujacego
wedtug protokotu MELSECA:

CHAN1=MELSECA,AnCPU,ff,COM1,9600,8,even,1

Kanat transmisji 0 nazwie logicznej CHANL1 ma zdefiniowane nastepujace parametry:
e protokét MELSECA,

realizowany zestaw komend AnCPU,

potaczenie point-to-point (self PC CPU number),

port COM1,

predkos¢ transmisji 9600 Bd,

diugos¢ transmitowanego znaku - 8 bitdw,

kontrola parzystosci,
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e jeden bit stopu.

1.3. Adresacja zmiennych

Ponizej przedstawiona jest sktadnia adresu symbolicznego uzywanego dla zmiennych
procesowych nalezacych do kanatu MELSECA.:

TYP_ZMIENNEJ indeks_zmiennej

gdzie:
TYP_ZMIENNEJ - tancuch identyfikujacy typ zmiennej w protokole MELSECA,
indeks_zmiennej - indeks zmiennej w ramach danego typu.

Dozwolone sa nastepujace oznaczenia typdw zmiennych procesowych (w kolumnach po
prawej stronie podano zakres indeksow zmiennych dla zestawu komend ACPU

i AnCPU):

ACPU AnCPU
X - Input X 0-7FF 0-7FF
Y - Output Y 0-7FF 0-7FF
M - Internal relay M. 0 - 2047 0-8191
L - Latch relay L 0 - 2047 0-8191
S - Step relay S 0 - 2047 0-8191
B - Link relay B 0-3FF 0 - OFFF
F - Annunciator F 0-255 0 - 2047
TS - Timer (contact) T 0-255 0- 2047
TC - Timer (coil) T 0-255 0-2047
TN - Timer (present value) T 0-255 0-2047
Cs - Counter (contact) C 0-255 0-1023
ccC - Counter (coil) C 0-255 0-1023
CN - Counter (present value) C 0-255 0-1023
MS - Special relay M 9000 - 9255 9000 - 9255
D - Data register D 0-1023 0-6143
w - Link register W 0 - 3FF 0 - OFFF
R - File register R 0-8191 0-8191
DS - Special register D 9000 - 9255 9000 - 9255

Indeks zmiennej dla typéw X, Y, B i W podaje sie w postaci heksadecymalnej, przy czym
indeksy rozpoczynajace si¢ od litery nalezy poprzedzi¢ cyfra 0, np. poprawna deklaracja
wejscia nr E ma posta¢ XOE (deklaracja XE zostanie odrzucona jako bledna).

Indeksy zmiennych pozostatych typow podaje sie w postaci dziesietnej.

PRZYKLADY
X0A2 - stan wejscia numer A2,
D1010 - wartos¢ rejestru D numer 1010.

Wszystkie zmienne procesowe sa traktowane jako liczby 16-bitowe.

Poprawna wspotpraca procesora komunikacyjnego A1SJ71C24-R2 wymaga wiasciwego
ustawienia przetacznikow SWO04 - SW12 oraz przetacznika MODE (tryb pracy) na ptycie
czotowej. Przetacznik MODE nalezy bezwarunkowo ustawi¢ na pozycje 1, gdyz drajwer
MELSECA bazuje na dedykowanym protokole o numerze 1. Przetacznik SWO04 nalezy
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ustawi¢ na ON, jesli aplikacja realizuje sterowania (stan ON przetacznika zezwala na
zapis danych wstanie RUN). Przetacznik SW12 nalezy ustawi¢ na ON (naliczanie
i weryfikacja sumy kontrolnej). Stan przetacznikow SWO05 - SW11 nalezy ustawi¢ zgodnie
z parametrami transmisji podanymi w pozycji deklarujacej kanat transmisji MELSECA:

(predkosé¢ transmisji, liczba znakdéw w sfowie, liczba bitéw stopu, sposéb  kontroli
parzystosci).
Kabel taczacy procesor komunikacyjny A1SJ71C24-R2 z komputerem systemu asix
nalezy wykona¢ wedtug schematu podanego dla potaczenia z urzadzeniem, ktore nie
steruje sygnatem CD, natomiast wykorzystuje sygnaty DTR/DSR do kontroli transmisji
(patrz rozdziaf 4.5 "External Wiring"” dokumentacji ‘Computer Link Module type
Al1SJ71C24-R2".

Drajwer MELSECA instalowany jest automatycznie jako DLL.

1.4. Parametryzacja drajwera

Parametryzacja drajwera w sekcji [MELSECA] obejmuje opisane ponizej pozycje.

PLIK_LOGU = nazwa_pliku

Znaczenie - deklaracja nazwy pliku logu z komunikatami diagnostycznymi
drajwera MELSECA.

Wartos¢ domysina - plik logu nie jest tworzony.

Zdefiniowanie - reczne.

SUMA_KONTROLNA = [TAK/NIE]

Znaczenie - uzycie sumy kontrolnej w protokole.
Wartos¢ domysina - TAK,
Zdefiniowanie - reczne.

LOG_TELEGRAMOW = [TAK/NIE]

Znaczenie - deklaracja  zapisu  zawartosci  telegraméw  wysytanych
i odbieranych przez drajwer MELSECA w ramach odczytu/zapisu
zmiennych procesowych do pliku logu, zadeklarowanego w
pozycji PLIK_LOGU.

Wartos¢ domysina - NIE.

Zdefiniowanie - reczne.

Z ROZMIAR_PLIKU_LOGU =liczba

Znaczenie - pozwala okresli¢ rozmiar pliku logu w MB.
Wartos¢ domysina -1 MB.
Zdefiniowanie - reczne.
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