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1.

MUZ - drajwer protokotu sterownika MUZ
zabezpieczen elektroenergetycznych

1.1.

1.2.

1.3.

Przeznaczenie drajwera

Drajwer MUZ  jest wykorzystywany do  wymiany danych  pomigdzy
Mikroprocesorowymi  Urzadzeniami  Zabezpieczajacymi MUZ typu MUZ-RO
produkowanymi przez f-me JM Tronik Warszawa oraz komputerem systemu asix.
W aktualnej wersji drajwera kanaty logiczne zwiazane sa z portami szeregowymi

obstugujacymi urzadzenia MUZ-RO, a nie z poszczeg6lnymi urzadzeniami MUZ-RO z
osobna. Takie rozwiazanie pozwala zmniejszy¢ liczbe kanatdw logicznych.

Deklaracja kanatu transmisji

Deklaracja kanatu transmisji ma nastgpujaca postac:

nazwa_kanafu=MUZ,port

gdzie:
nazwa_kanafu - nazwa kanatu logicznego,
MUZ - nazwa drajwera MUZ,
port - adres portu szeregowego, przez ktéry bedzie realizowane

potaczenie z urzadzeniami MUZ_RO, nalezacymi do tego kanatu.

Dla kazdego portu szeregowego uzywanego przez drajwer MUZ jest wymagana osobna
deklaracja kanatu logicznego.

Deklaracja urzadzenia

Deklaracja wszystkich urzadzen MUZ-RO, obstugiwanych przez drajwer MUZ, odbywa
si¢ przy uzyciu pozycji MUZ umieszczanych w osobnej sekcji o nazwie [MUZ]. Dla
kazdego obstugiwanego urzadzenia MUZ-RO nalezy poda¢ osobna pozycje MUZ.

Pozycja MUZ zawiera parametry wykorzystywane w poprzedniej wersji drajwera do
deklaracji kanatu logicznego. Posta¢ pozycji jest nastepujaca:

MUZ = nazwa_kana{u, nr, typ, alarmTxtOff, alarmValOff, zm_status, zm_kontrolna

gdzie:
MUz - nazwa pozycji;
nazwa_kanafu - nazwa kanatu logicznego zadeklarowanego w sekcji [ASMEN],
przez ktdry bedzie obstugiwany dany MUZ-RO;
nr - humer MUZ-RO;
typ - typ MUZ - dla MUZ-RO jest to liczba 7;
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alarmTxtOff - offset alarmu tekstowego;

alarmValOff - offset alarmu z wartoscia;

zm_status - zmienna pokazujaca status transmisji z MUZ’em;
zm_kontrolna - zmienna sterujaca realizacja transmisji z MUZ’em.

1.4. Sktadnia adresu symbolicznego zmiennej

Dotychczas uzywany adres symboliczny zmiennej zostat rozszerzony o przyrostek,
zawierajacy numer urzadzenia MUZ-RO. Posta¢ adresu symbolicznego jest nastepujaca:

Adres.NrMuza

gdzie:
Adres - dotychczas stosowany adres symboliczny zmiennej,
NrMuza - numer urzadzenia MUZ-RO, z ktdrego jest pobierana zmienna o

adresie Adres.

1.5. Adresy symboliczne oraz typy zmiennych procesowych

W ponizszych tyabelach podano zestawienie zmiennych procesowych dostepnych
w urzadzeniu MUZ-RO wraz z ich adresami symbolicznymi oraz typami. Zmienne
podzielone sa na nastepujace grupy:
e wartosci pomiaréw;
e wejscia dwustanowe obstugiwane razem z pomiarami (przekazywany jest stan
pojedynczych bitow);
e wejscia dwustanowe obstugiwane razem z pomiarami (przekaywany jest stan
kolejnych 16-tu zmiennych SPi);
specyficzna zmienna w MUZRO;
wartosci znamionowe i nastawy zabezpieczen;
wejscia dwustanowe zwigzane z nastawami zab.;
zmienne przechowujace stany zdarzen z wartoscia;
zmienne przechowujace stany zdarzen tekstowych;
zmienne uzywane do sterowania.
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Tabela 1. Wartosci pomiardw.

Adres . T Dozwolona
symbh. Zmiermaw MUZRO Knm'.rﬂ;rsji op eracja
Pl PradI0 Byte3-=Float O dezyt
P2 PradlIl Byte3-=Float O dezyt
F3 PradI2 Byte3->Float O dezyt
F4 Prad I3 Byte3->Float O dezyvt
P35 Hapigeie T0 Bryte3-=Float O dezyt
Fd Hapigeie U1 Bryte3-=Float O dezyt
P7 M apigeie U2 Byte3->Float O dezyt
P& M apigeie U3 Bted-=Float D dezyt
Fo cogfl) Bryted-=Float O dezyt
Fi0 cogfd) Brted-=Float O dezyt
F11 cog{3) Bryted-=Float O dezyt
F12 Moc CTYLA Bryte3-=Float O dezyt
P13 moc bietna Byte3-=Float 2 dezyt
F14 BrlEfZia CIVIA BECDG->Float D dezyt
P15 etiergia bietha BECD6&-=Float D dezyt

Tabela 2. Wejscia dwustanowe obsfugiwane razem z pomiarami (przekazywany jest stan
pojedynczych bitéw).

Adres Zmienna w MUZRO Typ | Domvoloma
synh. Eomversji operacja
APl | stan wylacznika zambrdety EBit (0/1)-="Ward D dezyt
SP2 | stan wytqoznika zambod ety Bit (0/1)-="War d O dezyt
SP3 | dowolnie wykorzyetyw ane przez klienta Bit (0/1)->Wor d O dezyt
2P4 | dowolmie wykorzystyw ane przez klienta Bit (0/1)->"Wor d O dezyt
aPS | lokalne ot arcie wylacznika Bit (0/1)->"Wor d O dezyt
AP | dowoltie wykorsystnw ane przez klienta EBit (0#1)-> W d 2 dozyt
aP7 | dowoltie wykorzysta ane przez klienta EBit (0/1)-"Ward D dezyt
APE | lokalne zambndecie wytaczrika EBit (0/1)-="Ward O dezyt
BP9 | syanat dlazab, techn Bit (0/1)->"Word O dezyt
SP10 | sygnat dlazab. techn. 10 Bit (0/13->Word O dezyvt
P11 | sygnat dlazah. techn. 11 Bit (0/1%->Word O dezyt
SP1Yd | sygnat dlazab. techn 12 Bit (0/1%->Word O dezyt
SP13 | sygnat dlazab. techn. 13 Bit (0/1)->"Wor d O dezyt
AP14 | sygnat dlazab. techn, 14 Bit (0/1)->"Wor d O dezyt
SP15 | sygnat dlazab. techn. 15 Bit (0/1)->"Wor d O dezyt
SP16 | sygnat dlazab. techn. 16 BEit (0/1)->"Wor d O dezyt
SP1Y | sygnat dlazab. techn 17 Bit (0/1->Word O dezyt
SP1E | blokada dzistania zab. Podnapieciowego Bit (0/1)->"Word O dezyt
SP19 | niengyarany —0 Bit (0/1%->Word O dezyt
AP20 | niewiyarany — 0 Bit (0/10->Wor d Cdezyt
SP21 | ndevzyarany —0 Bit (0/1)->"Wor d O dezyt
SP22 | ndeviywany =0 Bit (0/1)->"Wor d O dezyt
SP23 |1 - MUZ sygnalizuje zadeiatarde jedhego = zah. Eit (0/1)-="Woard D dezyt
SP24 | nienzyarary — 0 Bit (0/1->Word O dezyt
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Tabela 3. Wejscia dwustanowe obsfugiwane razem z pomiarami (przekaywany jest stan kolejnych
16-tu zmiennych SPi).

Adres . T Dozwolona
synh . Zmienna w MUZRO Knmﬂrsji operacja
SPW1 | aktualne statusy zmienrrrch 3P1 (Bit M - 3P16 (Bit 15 | Word-> Word O dezyt
SPW1 | aktualne statusy zmienrerch 3P1T (Bt D) - 3P24(Bit 7 | Word->Word Odezyt
(Bity BE - B15 sawypeltdarie zerami)
Tabela 4. Specyficzna zmienna w MUZRO.
Adres . T orwoln
symh . Zmienna w MUZRO Kumv}lpersji op eracja
EP1l  |ilodé neodezytanych zdarzed (zadzialafl zabezpieczedd) O dezyt
RF2 |kodzdarzeria(l -23), jesi RP1 =10 Crdezyt
Tabela 5. Wartosci znamionowe i nastawy zabezpieczen.
Adres Zmienna w MUZRO Top | Domwolona
symh. K omw ersji op eracja
Z1 Napigeie Uzn Bryted<->Float | Odezyt/Zapis
22 Fradlzn Bryted<->Float | Odezyt/Zapis
=3 Wep, wyk. sieci [w Byte3<->Float | OdezytiZapis
=4 Wep. kode - odeinacz pradowy Bywte3<->Float | Odezyt/Zapis
Z5 Wiap, ki=> - zah Zwarciowe Bywtef<->Float | Odezyt/Zapis
Zh W x> - zabh Ewarciowe Bryted<->Float | Odezyt/Zapis
=7 Wap. ki®» - zab. przecigfeniowe tiezalefne Bryted<->Float | Odezyt/Zapis
ZE Wap. > - zab. przeciqfeniowe niezdetne Byte3<->Float | Odezyt/Zapis
=9 Wiep. t1.2 - zab. preecigfend owe Zaletne Byte3<->Float | OdezytiZapis
Z10 Wep. t1.5 - zab. przecigfendowe Zaleine Bryte3<->Float | Odezyt/Zapis
Z11 Wep. t2.0 - zab. przecigfendowe zaleine Bywte3<->Float | Odezyt/Zapis
212 Wi, t3.0 - zab. przecigfendowe Zaletne Bywtef<->Float | Odezyt/Zapis
213 |Wap 8.0 - zab. przecigfeniowe zalefne Bryte3<->Float | Odezyt/Zapis
214 | Wap. ta - zah. przecigfeniowe zaleine Bryted<->Float | Odezyt/Zapis
215 Wiep. H0> - zab. Ziemnozwar ciowe Byte3<->Float | OdezytiZapis
Z16 Wep, 0> - zab. Ziemnozwarciowe Bryte3<->Float | Odezyt/Zapis
Z17 Wspkus - zab Podnapieciows Bywte3<->Float | Odezyt/Zapis
Z18 Wiap. tus  -zab. Podnapipciowe Bywtef<->Float | Odezyt/Zapis
219 | Wap #9 - zab. technologiczne 9 Bryte3<->Float | Odezyt/Zapis
220 | Wep. #4110 - zab. technologiczne 10 Bryted<->Float | Odezyt/Zapis
221 Wap. 411 - zab. technologiczne 11 Bryted<->Float | Odezyt/Zapis
242 Wiep. 112 - zab. technologiczne 12 Byte3<->Float | OdezytiZapis
223 Wep. 113 - zab. technologiczne 13 Bryte3<->Float | Odezyt/Zapis
224 | Wap. 14 - zab technologiczne 14 Byte3<->Float | Odezyt/Zapis
Z15 Wi 115 - zah technologiczne 15 Bytef<->Float | Odezyt/Zapis
226 | Wap. #4116 - zab. technologiczne 16 Bryted<->Float | Odezyt/Zapis
237 | Wep #4117 - zab. technologiczne 17 Bryted<->Float | Odezyt/Zapis
228 | Wap HE - czasimpulsunawyjsciuE Bryted<->Float | Odezyt/Zapis
229 Wep. iF - czas impulss na wyjsciu F Byte3<->Float | OdezytiZapis
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Tabela 6. Wejscia dwustanowe zwigzane z nastawami zab.

Adres Zmienna w MUZRO e Dozrolona
symh. K omw ersji operacja
a2l wigezhrytacz - odeinacz pradowy Bit (071> Word OdezytZapis
S22 |wilaczfeytacz - zab, Zwarciowe Bit (071> Word OdezytZapis
BZ3 |wylfavan - zah. przecigfendowe niezalezne Bit (0/1<-=Word OdezytZapis
224 | whaczheylgez - zab. preecigfeniowe miezal efne Bit (0/1)<-="Word OdezytiZapis
225 |wwlsyen - zah. prrecigienowe Tal exne Bit (0/1)<-="Word OdezytZapis
aeh | whaczheylaez - zab. przecigfeniowe zalezne Bit (0/1)<-="Word Odezyt/Zapis
BET | wylfsven - ab, Ziet e W ar ciow e Bit (0= Word Odezyt Zapis
BZ8 | wilaczfwylacz - zab, Jiemnozwarciowe Bit (071> Word OdezytZapis
220 | wyllayan - zah. Podnapieciowe Bit (0/17<-=Word OdezytZapis
3210 |wlaezfwylgez - zab. Podnapigeiowe Bit (0/1)<-="Word OdezytiZapis
2211 |wyl/syan - zah. technologiczne 9 Bit (0/1)<-="Word OdezytiZapis
3214 |zalfmezal - zab. technologiczne 9 Bit (0/1)<-="Word OdezytZapis
2213 |wylfayen - zah. technologiczne 10 Bit (0/1)<-="Word OdezytZapis
a2ld | zalfriezal - zab. techncdlogezne 10 Bit (0/1)=->Word Odezyt Zapis
B215  |wdfsren - zab. technologiczne 11 Bit (071> Word OdezytZapis
S216 | zalfriezal - zab. technologiezne 11 Bit (071> Word OdezytZapis
BZ1T  |wdisran - zab. technologiczne 12 Bit (0/17<-=Word OdezytZapis
SZ18  |zalfmezal - zah technologiezne 12 Bit (0/1)<-="Word OdezytiZapis
2219 |wylfsyeEn - zah. technologiczne 13 Bit (0/1)<-="Word OdezytiZapis
2220 |zalfmezal - zab. technologezne 13 Bit (0/1)<-="Word Odezyt/Zapis
a22l [wdferen - zab. technologiczne 14 Bit (0/1)=->Word Odezyt Zapis
3222 |zalfriezal - zab. technologeozne 14 Bit (071> Word OdezytZapis
B223  |wdferan - zab. technologiczne 15 Bit (071> Word OdezytZapis
2224 |zalfriezal - zab. technidlogiezne 15 Bit (0/1<-=Word OdezytZapis
2225 |wylfsyan - zah. technologiczne 16 Bit (0/1)<-="Word OdezytiZapis
3226 |zalfmezal - zab. technologezne 16 Bit (0/1)<-="Word OdezytZapis
2227 |wylfsveEn - zah. technologiczne 17 Bit (0/1)<-="Word Odezyt/Zapis
ae28 | zalfmiezal - zab. techncdlogezne 17 Bit (0/1)=->Word Odezyt Zapis
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Tabela 7. Zmienne przechowujgce stany zdarzen z wartoscig.

Adres Zmienna w MUZRO T Dozwolona
symh. K onwersji operacja

ZWE | Odeinacz pradowry - fazal BEit (01)->"Woard D dezytizapis
ZW8 | Odeinacz pradowry - faza 3 BEit (01)->"Woard Odezytizapis
ZWI10 | Odeinace prgdowy - fara 2 Bit (01)->%Word O dezytizapis
ZW11 | Odeinace pradowy - fazy 213 Bit (01)->%Word O dezytizapi s
ZW13 | Odeinace pradowy - faza l Bit (04)-=%Word O dezytizapi s
ZW13 | Odeinace pradowy -fazy 113 Bit (0/1)-=%Word O dezytizapis
ZW14 | Odecinace pragdowy - fazy 112 Bit (01)->Word Ddczytizapi s
ZW15 | Odeinacs pradowy -fazy 1,213 Bit (01)-="Woard O dezytizapis
ZW1E | Zabezpieczenie zwarciowe - fazall Bit (01)->%Word O dezytizapis
ZW1T | Zabezpieczenie zwarciowe - faza 3 Bit (01)->%Word O dezytizapi s
ZWI1E | Zabezpieczenie zwarciowe - faza 2 Bit (04)-=%Word O dezytizapi s
ZW19 | Zabezpieczende zwarciowe - fazy 213 Bit (0/1)-=%Word O dezytizapis
ZW20 | Zabezpieczenie zwarciowe - fazal BEit (01)->"Woard D dezytizapis
ZW21 | Zabezpieczenie zwarciowe - fazy 1 13 BEit (01)->"Woard D dezytizapis
ZW2i1 | Zabezpieczenie zwarciowe - fazy 1 1 2 BEit (01)->"Word O dezytizapis
ZW23 | Zabezpieczenie 2warciowe - fazy 1, 2413 Eit (0/17)-="Woard D dezyt/zapis
ZW24 | Zabezp. prrecigieriowe mezaleine - fazal Bit (04)-=%Word O dezytizapi s
ZW25 | Zabezp. przecigieniowe mezaleine - fazal Bit (0/1)-=%Word O dezytizapis
ZW26 | Zabezp. przecigfeniowe riezaleine - fazald Bit (01)-=Word Ddczyizapis
ZW2AT | Zabezp. prrecigieniowe riezaleine - fazy 2413 BEit (01)->"Woard D dezytizapis
ZWIE | Zabezp. prrecigieniowe riezaleine - fazal BEit (01)->"Woard Odezytizapis
ZW2I0 | Zabezp. prrecigfeniowe riezaledne - fazy 143 Bit (01)-="Woard O dezytizapis
ZW30 | Zabezp. prrecigieniowe mezaleine - fazy 112 Bit (0/1)->%Word O dezytizapi s
ZW31 | Zabezp. preecigieniowe mezaledne - fazy 1,241 3| Bit (04)->"Word O dezytizapi s
ZW32 | Zabezp. przecigfeniowe zaetne - faza l Bit (01)-=Word Ddczyizapis
ZW33 | Zabezp. prrecigfeniowe zdeine - faza 3 Bit (01)-="Woard O dezytizapis
ZW34 | Zabezp. prrecigfeniowe Tdetne - faza 2 Eit (0/17)-="Woard D dezyt/zapis
ZW35 | Zabezp. prrecigfeniowe zaeine - fazy 21 3 Eit (0/17)-="Woard D dezyt/zapis
ZW36E | Zabezp. prrecigfeniowe zaefne - faza l Bit (01)->%Word O dezytizapis
ZW3T | Zabezp. prrecigfeniowe zalefne - fazy 11 3 Bit (01)->%Word O dezytizapi s
ZW3E | Zabezp. preecigfeniowe zaleine - fazy 112 Bit (04)-=%Word O dezytizapi s
ZW3R | Zabezp. przecigiendowe zdefne - fazy 1, 243 Bit (0/1)-=%Word O dezytizapis
ZW40 | Zabezpie czenie Tiem0TWar i 0we BEit (01)->"Word O dezytizapis
ZWad | Zabezpieczende podnapigciowe - fazall Bit (01)->%Word O dezytizapis
ZWa5 | Zabezpieczenie podnapigoiowe - faza 3 Bit (04)-=%Word O dezytizapi s
ZWhE | Zabezpieczenie podnapigciowe - faza d Bit (0/1)-=%Word O dezytizapis
ZWET | Zabezpieczenie podnapigciowe - fary 21 3 Bit (01)-=Word Ddczyizapis
ZWaE | Zabezpieczenie podnapieciowe - fazal BEit (01)->"Woard D dezytizapis
ZWED | Zabezpieczenie podnapipciowe - fazy 11 3 BEit (01)->"Word O dezytizapis
ZWT0 | Zabezpieczenie podnapieciowe - fazy 14 2 Bit (01)-="Woard O dezytizapis
W1 | Zabezpieczende podnapieciowe - fazy 1, 213 Bit (0A3-=Word O dezytizams
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Tabela 8. Zmienne przechowujgce stany zdarzen tekstowych.

Adres Zmienna w MUZRO Ty Dozwalona
symbh. Eonwersji operacja
ZT1 Zwarcie FDLE Bit (01)->Word Odezylizapis
ZT4 | Awaria wylgrzarda Bit(01)->Word Odezytizapis
ZT5 | Awariazalgezanda Bit (0/1)->Word O dezytizap s
ZTT | Otwarcie telesterowania Bit (01)->Word O dezytizap s
ZTE | Zamknigcie telesterowania Bit (0/1)->%Word O dezytizapis
ZT38 | Zabezpieczende technologczie 9 Bit (01)->Word O dezylizapis
ZT39 | Zabezpieczernde technologiczne 10 Bit (01)->Word Odezytizapis
ZT40 | Zabezpieczerde technologiezne 11 Bit(01)->Word Odezytizapis
2Tl [Zabezpieczenie technologiczne 12 Bit (0/1)->Word O dezytizap s
2748 [Zabezpieczenie technologiczne 13 Bit (0/1)->%Word O dezytizapis
ZT49 | Zabezpieczende technologczne 14 Bit (0/1)->%Word O deczylizapis
ZTi0 | Zabezpieczernde technologezne 15 Bit (01)->Word O dezylizapis
ZT5l | Zabezpieczernde technologiczne 16 Bit (01)->Word Odezylizapis
ZT532 | Zabezpieczernde technologiezne 17 Bit(01)->Word Odezytizapis
ZT116 | Zle ustawienie zegara Bit (01)->Word O dezytizap s
ZT117 | Biad sumy kontrolne] (awaria MU D) Bit (0/1)->%Word O dezytizapis

Tabela 9. Zmienne uzywane do sterowania.

Adres Zmienna w MUZRO Ty Dozwolona

srmh. K onwersji operacja

Kwitowanie sygn. zadziatania zab. (zapis dowolne Lezby)
K31 | orar zerowarie statusow wazystkich zmisnmych ZTii ZWi Word->Word Zapis
w wewnetrzirym ufoze drygwera

AWl | Otwarcie (0 i zamknigcie wiylaoznika (1) Word->Word Zapis

EZEl | Zerowatde statusow wezystkich zmietnych ZTii ZWi Word-=Word Zapis

w owewnetrzim buforze drgwera (Zapis dowolne] liczhy

Oznaczenia skrotow:

Zab - zabezpieczenie,

Wiacz - zab. wiaczone (1),

Wylacz - zab. wytaczone (0),

Wyt - zab. powoduje otwarcie wyltacznika (1),

Sygn - zab. powoduje pobudzenie sygnalizacji (0),
Zal - zab. czynne, gdy wytacznik jest zamknigty (0),
Niezal - zab. czynne niezalez.

1.6. Deklaracja zezwolenia na sterowanie

Grupowa obstuga urzadzen MUZ-RO w ramach kanatéw logicznych ma swoje
konsekwencje w zakresie wydawania zezwolen na sterowanie. Wynika to z faktu, ze
pozycje ASMEN’a, stuzace do deklaracji zezwolen na sterowanie, odnosza si¢ do
poszczegblnych kanatéw logicznych. W dotychczas stosowanej wersji drajwera MUZ

©ASKOM, Gliwice Grudzien 2005 9
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1.7.

(wersja 1.3.1) kanat logiczny byt przypisany do pojedynczego urzadzenia MUZ-RO, co
pozwalato na wydawanie zezwolen dla kazdego urzadzenia MUZ-RO z osobna.
W przedmiotowej (grupowej) wersji drajwera kanat logiczny moze grupowaé Kilka
urzadzen MUZ-RO, zatem zezwolenie na sterowanie dotyczy wszystkich urzadzen
MUZ-RO, obstugiwanych przez dany kanat logiczny.

Parametryzacja drajwera

Parametryzacja drajwera odbywa si¢ przy uzyciu osobnej sekcji o nazwie [MUZ], za
pomoca ktorej mozna deklarowaé:

e timeout oczekiwania na odpowiedz z urzadzenia MUZ-RO,

e plik logu oraz jego rozmiar,

e log telegramow,

e  okresy aktualizacji danych oraz synchronizacji czasu.

TIMEOUT_ODBIORU=liczba

Znaczenie - pozycja okresla maksymalny czas, jaki moze uptyna¢ pomiedzy
wystaniem zapytania i otrzymaniem odpowiedzi (tzw. timeout
odbioru). Wartos¢ timeout’u jest okreslana globalnie dla
wszystkich obstugiwanych urzadzen MUZ-RO.

Warto$¢ domysina - domyslnie wartos¢ timeout’u wynosi 1000 milisekund.
Parametr:
liczba - wartos¢ timeout’u wyrazona w milisekundach.

PLIK_LOGU=nazwa_pliku, rozmiar

Znaczenie - pozycja pozwala na zdefiniowanie pliku, do ktérego beda
zapisywane wszystkie komunikaty diagnostyczne drajwera oraz
informacje o zawartosci telegraméw wystanych/odebranych przez
drajwer. Jesli pozycja nie definiuje petnej sciezki, to plik logu
zostanie utworzony w biezacej kartotece. Plik logu powinien by¢
wykorzystywany jedynie w fazie uruchamiania systemu asix.

Wartos¢ domysina - domyslinie plik logu nie jest tworzony.
Parametr:

nazwa_pliku - nazwa pliku logu,

rozmiar - rozmiar pliku logu w MB.

AKTUALIZACJA_DANYCH-=liczba

Znaczenie - pozycja okresla dopuszczalna roznice czasu pomiedzy stemplem
czasu zmiennej przechowywanej w cach’u drajweja oraz
aktualnym czasem systemu. Po przekroczeniu dopuszczalnej
roznicy czasu drajwer dokonuje odczytu zmiennej z urzadzenia

MUZ-RO.
Wartos¢ domysina - domyslnie pozycja przyjmuje wartos¢ 0.
Parametr:
liczba - dopuszczalna roznica czasu w sekundach.
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Znaczenie

Warto$¢ domysina
Parametr:
liczba

Znaczenie

Warto$¢ domysina

Znaczenie
Wartos¢ domysina

Parametr:
liczba

AKTUALIZACJA_CZASU=liczba

- pozycja okresla globalny okres aktualizacji czasu pomiedzy
systemem asix i urzadzeniami MUZ-RO.
- domyslnie pozycja przyjmuje wartosé 1.

- okres aktualizacji czasu w minutach.

LOG_TELEGRAMOW =TAK|NIE

- pozycja pozwala na zapisywanie do pliku logu (zadeklarowanego
przy uzyciu pozycji PLIK LOGU) zawartosci telegraméw
wysytanych/odbieranych  przez drajwer. Zapis zawartosci
telegraméw do pliku logu powinien by¢ wykorzystywany jedynie
w fazie uruchamiania systemu asix.

- domyslnie drajwer nie wpisuje do pliku logu tresci telegraméw.

LICZBA_POWTORZEN =liczba

- pozycja pozwala okresli¢ liczbe powtdrzen realizowanych przez
drajwer w przypadku btedu transmisji.

- domyslnie, w przypadku btedu transmisji powtérzenia nie sa
realizowane.

- liczba powtorzen w przypadku btedu transmisji.
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