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1. S-BUS - drajwer protokotu S-BUS tacza
szeregowego sterownikow SAIA-Burgess
Electronics

1.1. Przeznaczenie drajwera

Protokdt S-BUS jest wykorzystywany do wymiany danych pomiedzy sterownikami serii
PCD firmy SAIA-Burgess Electronics oraz komputerem systemu asix. Protok6t S-BUS
jest zgodny ze specyfikacja "SAIA S-Bus for the PCD family", Edition 26/739 E2-05.96,
opracowana przez SAIA-Burgess Electronics.

Dla celédw komunikacji zsystem asix mozna wykorzystaé nastepujace interfejsy
sterownikow serii PCD:
- interfejs programatora PGU (RS-232C),
- dodatkowe interfejsy komunikacyjne, ktérych liczba irodzaj zaleza od typu oraz
konfiguracji sterownika. Interfejsy te umozliwiaja transmisje danych w jednym
z ponizszych standardow:
RS-232C,
RS-422,
RS-485,
petla pradowa 20 mA.

UWAGA Do wymiany danych nalezy uzywac¢ kabla wykonanego wg specyfikacji

PCD8.K111.

D-Zuk 9 poal. D-Zuk 9 pol.

[female]) [male)
"9 lewp R¥D_ - |
i S |
2 o THD el THD o, 5
¥ 0 o PGU

M aT €— | & o=l S04 | = pcp2peps
] —=—0
Tz RTS RTS o ) PCDE M540
e cTS

y o JCTS o
g9 3y

Rysunek 1. Kabel zgodny ze specyfikacjg PCD8.K111.

1.2. Deklaracja kanatu transmisji

Petna sktadnia pozycji deklarujacej kanat transmisyjny wykorzystujacy protok6t S-BUS
jest podana ponizej:

nazwa_logiczna_kanafu=S-BUS, id, port [, baud]
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gdzie:
S-BUS - nazwa protokotu,
id - numer sterownika w sieci S-BUS,
port - nazwa portu: COM1, COM2 itd.,
opcjonalne parametry:
baud - predkos¢ transmisji.

Jesli nie podano parametréw opcjonalnych, to domysinie przyjmuje sig:
- predkosé transmisji 9600 bodow.

PRZYKLAD

Deklaracja kanatu logicznego o nazwie KANALJL, dziatajacego wg protokotu S-BUS
i wymieniajacego dane ze sterownikiem o numerze 1 poprzez port COM2 z predkoscia
9600 bodow jest nastepujaca:

KANAL1 = S-BUS, 1, COM2

Drajwer S-BUS jest tadowany automatycznie jako DLL.

1.3. Adresacja zmiennych procesowych
Sktadnia adresu symbolicznego zmiennej procesowej jest nastepujaca:
<typ><indeks>
gdzie:
typ - typ zmiennej,
indeks - indeks w ramach typu.
Oznaczenia typow zmiennych (w nawiasie podano typ surowej wartosci zmiennej):
C - wartosci licznikdw (DWORD),
F - stany flag (WORD),
I -stany wejs¢ (WORD),
K - aktualna data i czas w postaci tablicy 8-bajtowej (BYTE),
O - stany wyjs¢ (WORD),
RI - wartosci rejestrow traktowanych jako 32-bitowa liczba statoprzecinkowa ze znakiem
(LONG),
RF - wartosci rejestrow traktowanych jako 32-bitowa liczba zmiennoprzecinkowa
w formacie SAIA (FLOAT),
S - statusy (WORD),
T - wartosci czasomierzy (DWORD).
Wartosci zmiennych typu C, F, O, RI, RF, T moga by¢ odczytywane oraz
zapisywane.
Wartosci zmiennych typu I, S moga by¢ wytacznie odczytywane.
Wartosci zmiennych typu K sa wykorzystywane przez drajwer do synchronizacji czasu
z PCD.
Struktura bufora zmiennej typu K jest nastepujaca:
bajt 0 - numer tygodnia w roku,
bajt 1 - numer dnia tygodnia (poniedziatek - 1, niedziela - 7),
bajt2 - dwie najmtodsze cyfry roku,
bajt 3 - miesiac,
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bajt4 - dzien,
bajt5 - godzina,
bajt 6 - minuta,
bajt 7 - sekunda.

Zakresy indeksow dla typu S jest ograniczony do przedziatu 20 — 27.

Zmienna okreslajaca stan potaczenia ze sterownikiem.

Zmienna okreslona jest adresem ON i przyjmuje wartos¢ 1 w przypadku, gdy ostatnia
transmisja zakonczyta sie poprawnie, oraz 0 gdy ostatnia transmisja zakonczyla sie¢
niepowodzeniem. Zmienna ma typ WORD i nalezy uzy¢ funkcji przeliczajacej NIC.
PRZYKLAD

Przyktady deklaracji zmiennych:

# wartosci rejestrow traktowane jako FLOAT
JJ 10, RF1, KANAL1, 1, 1, NIC_FP

# wartosci rejestrow traktowane jako LONG
JJ 11, RI11, KANALZ, 1, 1, NIC_LONG

# stany flag
JJ_14, F14, KANALL, 1, 1, NIC

# stany wejs¢
JJ 14, 114, KANAL1, 1, 1, NIC

# stany wyjs¢
JJ 14, 014, KANAL1Z, 1, 1, NIC

# wartosci licznikow
JJ 21, C21, KANALL, 1, 1, NIC_DW

# wartosci statusow

JJ_40, S20, KANALL, 1, 1, NIC

1.4. Parametryzacja drajwera

Drajwer protokotu S-BUS moze by¢ parametryzowany przy wykorzystaniu sekcji [S-
BUS], umieszczonej w pliku inicjujacym aplikacji. Poszczeg6lne parametry sa
przekazywane w oddzielnych pozycjach sekcji. Kazda pozycja ma nastgpujaca sktadnie:

nazwa_pozycji=[liczba[,liczba]] [TAK] [NIE]

ALARM-=id,numer

Znaczenie - drajwer protokotu S-BUS moze generowaé¢ alarm w przypadku
utraty oraz nawiazania potaczenia. W tym celu nalezy umiescié
w pliku inicjalizacyjnym pozycje ALARM.

Wartos¢ domysina - domyslnie alarm nie jest generowany.

Parametry:
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id - numer sterownika w sieci S-BUS,
numer - numer alarmu, jaki bedzie generowany po utracie i nawiazaniu
potaczenia.
PLIK_LOGU=nazwa_pliku
Znaczenie - pozycja pozwala na zdefiniowanie pliku, do ktérego beda
zapisywane wszystkie komunikaty diagnostyczne drajwera S-BUS
oraz informacje o zawartosci telegramow odebranych przez
drajwer. Jesli pozycja PLIK_LOGU nie definiuje petnej sciezki, to
plik logu zostanie utworzony w biezacej kartotece. Plik logu
powinien by¢ wykorzystywany jedynie w fazie uruchamiania
systemu asix.
Wartos¢ domysina - domyslinie plik logu nie jest tworzony.
LOG_TELEGRAMOW=TAK|NIE
Znaczenie - pozycja pozwala na zapisywanie do pliku logu (zadeklarowanego
przy uzyciu pozycji PLIK LOGU) zawartosci telegraméw
przesytanych w ramach komunikacji ze sterownikiem. Zapis
zawartosci  telegraméw do pliku logu powinien  by¢
wykorzystywany jedynie w fazie uruchamiania systemu asix.
Wartos¢ domyslna - domyslnie zawartosci telegraméw nie sa zapisywane do pliku
logu.
ROZMIAR_PLIKU_LOGU=liczba
Znaczenie - pozycja pozwala okresli¢ rozmiar pliku logu w MB.
Wartos¢ domysina - domyslnie pozycja przyjmuje, ze plik logu ma rozmiar 1 MB.
TIMEOUT_ODBIORU=id,liczba
Znaczenie - pozycja pozwala okre§lic maksymalny czas oczekiwania
(w milisekundach) na nadejscie pierwszego znaku odpowiedzi
z okreslonego sterownika. Po uplywie tego czasu uznaje sie, ze
przedmiotowy sterownik jest wytaczony iseans transmisji
konczony jest z btedem.
Wartos¢ domysina - domyslnie przyjmuje sie, ze maksymalny czas oczekiwania na
pierwszy znak odpowiedzi wynosi 1000 milisekund.
Parametry:
id - numer sterownika w sieci S-BUS,
liczba - czas w milisekundach (od 100 do 5000).
TIMEOUT_ZNAKU=id,liczba
Znaczenie - pozycja pozwala okresli¢ maksymalny czas (w milisekundach)

pomigdzy  kolejnymi  znakami  odpowiedzi  z okreslonego
sterownika. Po przekroczeniu tego czasu uznaje Ssig, ze
przedmiotowy sterownik nie funkcjonuje poprawnie i seans
transmisji konczony jest z btedem.
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Wartos¢ domyslna - domyslnie przyjmuje sie, ze maksymalny czas pomiedzy
kolejnymi znakami odpowiedzi wynosi 50 milisekund.
Parametry:
id - numer sterownika w sieci S-BUS,
liczba - czas w milisekundach (od 10 do 300).

TIMEOUT_ADRESU-=liczba

Znaczenie - pozycja pozwala okreslic odstgp czasu (w milisekundach)
pomiedzy znakiem adresu i pierwszym znakiem danych
w poleceniu wysytanym do PCD. Odstep czasu jest niezbedny ze
wzgledu na koniecznos¢ przestawienia sie interfejsu PGU z trybu
odbioru adresu na tryb odbioru danych.

Wartos¢ domysina - domyslnie przyjmuje sig, ze odstgp czasu pomigdzy znakiem
adresu i pierwszym znakiem danych wynosi 25 milisekund.

Parametry:
liczba - czas w milisekundach.

f LICZBA_POWTORZEN=liczba

Znaczenie - pozycja pozwala okresli¢ liczbg powtdrzen w przypadku
wystapienia btedu transmisji.
Wartos¢ domyslna - domyslnie pozycja przyjmuje wartos¢ 0 (nie ma powtdrzen).

Synchronizacja czasu pomiedzy systemem asix i sterownikami SAIA

W drajwerze S-BUS zostat wbudowany mechanizm synchronizacji czasu pomiedzy
systemem asix i sterownikami SAIA. Synchronizacja czasu jest aktywowana dla kazdego
kanatu transmisji z osobna przy pomocy pozycji umieszczanych w sekcji ASMEN’a.

SYNCHRONIZACJA_CZASU = kanat, zmienna

Parametry:
kana/ - nazwa kanatu transmisji stuzacego do komunikacji z okreslonym
sterownikiem SAIA,
zmienna - nazwa zmiennej ASMEN’a nalezacej do kanatu Kanat,

stuzacej do synchronizacji czasu.

Synchronizacja czasu polega na cyklicznym zapisie do sterownika ramki zawierajacej
aktualny czas asix’a. Ramka jest zapisywana przy uzyciu wbudowanej funkcji zapisu
czasu protokotu S-BUS zgodnie z czgstoscia przypisana zmiennej. Typem zmiennej musi
by¢ typ K (obstuga zegara), liczba elementdéw przypisana zmiennej musi pomiesci¢ ramke
czasu, tzn. musi mie¢ rozmiar minimum 8 bajtéw. Jako funkcji przeliczajacej nalezy uzy¢
NIC_BYTE.

PRZYKLAD

Definicji synchronizacji czasu co 1 minute dla kanatu KANALL przy uzyciu zmiennej
SYNCHRO1.:

[ASMEN]
DANE= SBUS.DAT
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1.5.

KANAL1 = S-BUS,0,COM1,9600
SYNCHRONIZACJA_CZASU = KANAL1, SYNCHRO1

Deklaracja zmiennej SYNCHRO1 znajduje sie w pliku SBUS.DAT ima nastepujaca
postac:

SYNCHROZ1, synchronizacja zegara, K, KANALL, 8, 60, NIC_BYTE

TRYB=id,nazwa_trybu

Znaczenie - dotychczas drajwer protokotu S-BUS obstugiwat tryb transmisji
zwany PARITY; poczawszy od wersji 1.02.000 drajwer obstuguje
réwniez tryby BREAK oraz DATA; ustawienia odpowiedniego
trybu dokonuje sie za pomoca parametru TRYB;

Wartos¢ domyslna - pominiecie pozycji TRYB spowoduje, ze drajwer uzyje trybu
PARITY.
Parametry:
id - numer sterownika w sieci S-BUS,
nazwa_trybu - jedno ze stéw: PARITY, BREAK lub DATA.

UWAGA Ustawiajgc odpowiedni tryb nalezy pamieta¢ o odpowiedniej parametryzacji
sterownika, tak aby wykorzystywaf on ten sam tryb.

Potaczenie za pomoca modemu

Drajwer protokotu S-BUS moze rowniez wymienia¢ dane za pomoca potaczenia
modemowego, takze z wykorzystaniem ztacza PGU.

Obstuga potaczen za pomoca modemu jest mozliwa jedynie przy wykorzystaniu trybu
transmisji DATA.

Kanat drajwera S-BUS jest klientem serwera AsComm o nazwie S-BUS:n,

gdzie n to numer portu szeregowego pobrany z definicji kanatu ASMEN’a,
np. jesli nazwa_kanalu=S-BUS,1,com2,...
to nazwa klienta bedzie S-BUS:2.

Aby modut S-BUS nawiazywat potaczenia na taczach komutowanych za posrednictwem
programu AsComm, w sekcji [S-BUS:n] nalezy umiesci¢ zapis:

Linia_komutowana = Tak

Jesli modem jest przytaczony do innego portu niz COMn, to nalezy poda¢ numer tego
portu za pomoca parametru Port lub okreslic nazwe modemu za pomoca parametru
Modem. Nalezy rowniez poda¢ numer telefoniczny oraz okresli¢c inne wymagane
parametry. Jesli drajwer S-BUS ma komunikowac¢ si¢ z wieloma sterownikami za pomoca
tego samego modemu, to nalezy zdefiniowaé¢ odpowiednia ilos¢ kanaldw traktujac
parametr COMn jako nawe wirtualna kanatu transmisji, oraz umiesci¢ odpowiednia ilosé
sekcji w pliku inicjalizacyjnym, okreslajac w nich odpowiedni numer telefoniczny.
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PRZYKLAD
Przyktad zawartosci pliku inicjalizacyjnego:
[ASMEN]

Kanall = S-BUS,1,COM11,9600
Kanal2 = S-BUS,1,COM12,9600

[S-BUS:11]
Linia_komutowana = Tak
Modem = US Robotics
Numer = 11111111

[S-BUS:12]
Linia_komutowana = Tak
Modem = US Robotics
Numer = 22222222

W powyzszym przyktadzie Kanall bedzie komunikowat sie ze sterownikiem
znajdujacym si¢ pod numerem telefonicznym 11111111, a Kanal 2 ze sterownikiem
znajdujacym sie pod numerem telefonicznym 22222222. Zostanie wykorzystany

modem US Robotics. Parametr Modem mozna zastapi¢ parametrem Port okreslajacym
numer portu szeregowego, do ktorego przytaczony jest modem.

Nalezy zwréci¢ uwageg, ze powyzszy opis wykorzystania drajwera S-BUS na taczach
komutowanych nie obejmuje parametryzacji modemu. Parametryzacja modemu zalezy od
typu wykorzystywanego modemu.
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2. Spis rysunkow

Rysunek 1. Kabel zgodny ze specyfikacjg PCD8.KLLL. .......c.ccviiiiriiiiiiieiec et
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