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asix4 Drajwer MicroSmart

1. MicroSmart - drajwer do wymiany danych ze
sterownikami MicroSmart firmy IDEC

1.1. Przeznaczenie drajwera

Drajwer protokotu MicroSmart jest wykorzystywany do wymiany danych ze
sterownikami MicroSmart firmy IDEC.

Transmisja realizowana jest fgczami szeregowymi przy wykorzystaniu standardowych

portéw szeregowych komputera systemu asix. Wspoipraca systemu asix ze
sterownikiem MicroSmart nie wymaga ingerencji w program sterownika.

1.2. Deklaracja kanatu transmisji

Petna sktadnia deklaracji kanatu transmisyjnego dziatajgcego wedtug protokotu
MicroSmart przyjmuje nastepujacq postac:

Nazwa_kanatu = MicroSmart, nr, port,[body,znak,parzystosé,stop]

gdzie:

nazwa_kanafu - nazwa kanatu Asmena;

nr - numer urzadzenia; liczba z przedziatu 0-31 lub 255;
numer 255 mozna wykorzystac, gdy do portu podtaczone
jest tylko jedno urzadzenie;

port - nazwa portu szeregowego;

body - predkos$¢ transmisji w bodach;

znak - liczba bitow w transmitowanym znaku;

parzystosc - typ kontroli parzystosci:

— n — brak kontroli parzystosci

— e — kontrola parzystosci parzysta

— 0 — kontrola parzystosci nieparzysta
-  m —mark

- s —space

Parametry body, znak, parzystosé, stop i bufor sg parametrami opcjonalnymi. W
przypadku ich pominiecia jako domysine przyjmowane s3a:

predkos$¢ transmisiji - 9600,

liczba bitéw w znaku -7,

typ kontroli parzystosci - kontrola parzystosci,
liczba bitéw stopu -1

PRZYKLAD

Przyktadowa deklaracja kanatu:

MicroSmart=MicroSmart,5,COM1
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1.3. Adresacja zmiennych procesowych

Sktadnia adresu symbolicznego dla zmiennych nalezacych do kanatu MicroSmart jest
nastepujaca:

typ_zmiennejindeks_zmiennej
gdzie:
typ_zmiennej - tancuch identyfikujacy typ zmiennej w sterowniku;

indeks_zmiennej - indeks zmiennej w ramach danego typu; w przypadku
blokéw danych jest to numer stowa w bloku danych.

Dozwolone sg nastepujace oznaczenia typoéw zmiennych procesowych:

Q - stan pojedynczego wejscia
QB - stany wyjs¢ przekazywane w bajtach,
QW - stany wyjs$¢ przekazywane w stowach,
| - stan pojedynczego wejscia,
IB - stany wejs¢ przekazywane w bajtach,
w - stany wejs¢ przekazywane w stowach,
M - stan pojedynczego znacznika (flagi),
MB - stany znacznikéw (flag) przekazywane w bajtach,
MW - stany znacznikéw (flag) przekazywane w stowach,
R - stan pojedynczego bitu rejestru przesuwnego,
RB - stany rejestrow przesuwnych przekazywane w bajtach,
RW - stany rejestrow przesuwnych przekazywane w stowach,
T - stan zegara jako bajt o wartosci:
0 — gdy zegar odmierza czas
1 — gdy zegar zakonczyt odmierzanie czasu (timeout)
TC - wartosci biezace zegaroéw przekazywane w stowach,
TP - wartosci nastawcze zegaréw przekazywane w stowach,
TS - bajty statusowe zegardéw

TPVCS - bajt o wartosci 1 gdy wartos¢ nastawcza zegara zostata zmieniona i 0 w
przeciwnym wypadku

C - stan licznika jako bajt o wartosci:

0 — gdy licznik zlicza

1 — gdy licznik zakonczyt odliczanie (countout)
CcC - wartosci biezace licznikow przekazywane w stowach,
CP - wartosci nastawcze licznikéw przekazywane w stowach,
CSs - bajty statusowe licznikéw

CPVCS - bajt o wartosci 1 gdy warto$¢ nastawcza licznika zostata zmieniona i 0 w
przeciwnym wypadku

D - stowo danych

DD - podwdjne stowo danych

E - kod btedu jako stowo (indeks moze mie¢ wartosci z zakresu 0-5)
PRZYKLADY
MOOO03 - znacznik numer 3
MBOOO5 - bajt zawierajgcy 8 kolejnych znacznikéw poczawszy od znacznika 0005
T1 - stan zegara nr 1
CPVCS7 - bajt okreslajacy czy warto$¢ nastawcza licznika 7 zostata zmieniona
UWAGA

Ostatnia cyfra indeksu zmiennych 1,1B,IW,Q,QB,QW,M,MB,MW jest cyfrg oktalng.
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